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Spis tresci

Czesc ogolna
CPV 45000000 — 7 Roboty budowlane
B 01. Roboty budowlane.
BO0L.01 - CPV 45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
B01.02 - CPV 45262210-6 — Fundamentowanie
B01.03 — CPV 45223500-1 - Konstrukcje z betonu zbrojonego
1)  Pochylnia i schody terenowe
2)  Stropy betonowe wylewane
BO01.04 - CPV 45432114-6 — Roboty w zakresie podlég drewnianych
B01.05 - CPV 45262322-6 — Roboty murarskie
BOL06 - CPV 45321000-3 — Izolacja cieplna
BOL07 - CPV 45223210-1 — Roboty konstrukeyjne z wykorzystaniem stali
BO01.0§ - CPV 45261100-5 — Wykonywanie konstrukeji drewnianych
BOL.09 - CPV 45261211-6 — Kladzenie plytek dachowych
B01.10 - CPV 45262312-3 — Kamieniarskie roboty wykonczeniowe
B01.11 - CPV 45262220-9 — Wiercenie studni wodnych
B01.12 - CPV 45332200-5 - Roboty instalacyjne hydrauliczne
B01.13 - CPV 45332300-6 — Roboty instalacyjne kanalizacyjne
B01.14 - CPV 45332400-7 - Roboty instalacyjne w zakresie urzadzen sanitarnych
B01.15 - CPV 45421131-1 — Instalowanie drzwi
B01.16 - CPV 45421132-8 — Instalowanie okien
B01.17 - CPV 45422100-2 — Stolarka drewniana
B01.18 - CPV 45431100-8 — Kladzenie terakoty
B01.19 - CPV 45431200-9 — Kladzenie glazury
B01.20 - CPV 45442121-1 — Malowanie budowli
B01.21 - CPV 45510000-5 - Wynajem dzwigéw wraz z obsluga operatorska
B01.22 - CPV 45520000-8 - Wynajem koparek wraz z ohsluga operatorska
B01.22 - CPV 45421160-3 - Instalowanie wyrobdéw metalowych



CZESC OGOLNA

WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST )

Przedmiotem miniejszej specyfikacy techmiczne] sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
budowlanych dla inwestycji pt. POGOTOWIE PACHNICOWE - BUDOWA WIATY O
KONSTRUKCJI STALOWO-DREWNIANE]J WRAZ 7 ZAGOSPODAROWANIEM TERNU

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem bedacym podstawa do udzielenia zaméwienia
publicznego i zawarcia umowy na wykonanic prac budowlanych zawartych w projekcie pn
POGOTOWIE PACHNICOWE - BUDOWA WIATY O KONSTRUKCIJI STALOWO-
DREWNIANEJ WRAZ Z ZAGOSPODAROWANIEM TERNU w granicach dzialki nr 579 w
Tarnowie Byckim w Gminie Bytom Odrzanski. Zakresg specwflkaql techmczne_] okreslam PrZepisy, Jakle
winny spelmac budynki i obiekty budowlane zgodnie z przepisami wykonawczymi okreslajacymi
wymagania techniczne i uzytkowe okreslone w art. 5 nstawy Prawo Budowlane .

1.3. Dane ewidencyjne

—  Obiekt : WIATA O KONSTRUKCJI STALOWO-DREWNIANEJ

- Adres ;: Dz nr 579, obreb ewid. 080402_5 0008 — Taméw Bycki, jedn, ewid, 080402_5 Bytom
Odrzanski — obszar wiejski, powiat nowosolski, woj. lubuskie

—  Zadanie : Budowa wiaty o konstrukcji stalowo — drewnianej wraz z zagospodarowaniem terenu

- Inwestor : Gmina Bytom Odrzanski, Rynek 1. 67-115 Bytom Odrzanski

-  Wrykonawca dokumentacji projektowej : Anisko Architekiura Krajobrazn. ul. Jezioma 21,
69-220 Oéno lubuskie

—  Wykonawca prac:

1.4, Zakres robét objetych ST

Wytyczne zawarte w ninigjszej ST obejmnja wymagania ogolne dla prac okreslanych w dokumentacji
projektowe), przedmiarze robdt i maja zastosowanie przy ich wykonywaniu. odbiorze robdt bedacych
przedmiotami nastepnjacych specyfikacji

45000000 - 7 Roboty budowlane

L.5. Okreslenia podstawowe

Okreélemia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowiazujacymi PN .

1.5.1, Inwestor

Gmina Bytom Odrzanski

Rynek 1, 67-115 Bytom Odrzanski

1.5.2. Uzytkownik

Gmina Zukowice - mieszkancy miejscowosci Zukowice

1.5.3. Projektant

Uprawniona osoba fizyczna lub prawna bedaca autorem opracowan projektowych i uprawniona do
wprowadzamnia zmian w dokumentacji techniczne;j .

1.5.4. Inspektor nadzoru inwestorskiego

Osoba prawna lub fizvczna wykomujaca nadzoér nad realizacjy przedmiotu kontraktu w imieniu Inwestora.
Do podstawowej roli inspektora nadzoru inwestorskiego w zamierzonym procesie budowlanym nalezy co
okreslone zostalo w art. 235 Prawa Budowlanego kontrola wykonywanych robét z projektem , przepisami
a takze z warunkami techniczno — budowlanymi .

L5.3. Wykonawca

Osoba prawna lub fizyczna wykomyjaca przedmiot kontraktu, odpowiedzialna za jako$¢ robdt oraz
zgodnos¢ z doknmentacja projektowa. ST 1 zaleceniami Inwestora,

1.5.6. Pozwolenie na budowe

Decyzja administracyjna zezwalajaca na rozpoczecie 1 prowadzenie budowy.

1L.5.7. Dolumentacja budowy

Doknmentacja budowy jest zgloszenie robdt wraz zalaczonym projektem budowlanym, projektami
wykonawczymi. dziennik budowy, protokoly odbiordw czgsciowych i koficowych. ksiazki obmiaréw .
1.5.8. Teren budowy

Przestrzen. w ktorej prowadzone sa prace budowlane .



1.5.9. Dokumentacja powykonawcza

Dokumentacja sporzadzona przez Wykonawce robdt obejmujaca calosé prac wykonanych z naniesionymi
zmianami dokonanymi w trakcie wykonywania robét |

1.5.10. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest to ksigzka opatrzona pieczecia Wydzialu Administracyi  Architektoniczno-
Budowlanej Starostwa Powiatowego w Glogowie. Sklada si¢ ona z ponumerowanych stron opatrzonych
pieczecia Urzedu 1 stuzy do ciaglego notowania przebiegu realizacji zadania inwestycyjnego. dokonanych
odbiordéw robot, przekazywania polecen 1 innej korespondencji technicznej.

1.5.11, Ksiega obmiaru

Zaakceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumerowanymi stronami, w ktdrym dokonuje sie okresowych
wyliczen i zestawien wykonanych robot potwierdzonych przez Inwestora.

1.5.12. Specyfikacje techniczne

Zbior wszystkich dokumentéw technicznych zwiazanych z realizacja budowy, kontrola i odbiorem
poszczegblnych elementéw prac budowlanych .

1.5.13. Operat kolaudacyjny

Zbior wszystkich doknmentéw nmownych z odnotowanymi zmianami, wynikami wykonanych badan,
pomiardw przeprowadzonych prob stwierdzajacych jakos¢ wykonanych prac oraz zestawienie ilosci robot
wykonanych, a takze ich rozliczen stanowiacych podstawe do odbiom koficowego.

1.5.14. Rachunek ilosciowy ( RI)

Jest to szczegdlowy zakres prac zawarty w przedmiarze robdt stanowiacym zalacznik do tego
opracowania i objety przetargiem.

1.5,15, Wynagrodzenie ryczaltowe

Sposéb platnosci wynagrodzenia ryczaltowego okreslaja warunki kontraktu.

1.5.16, Oznaczenia i skréty

PN-92/B-011111 — Polska Norma z roku 1992 / branza i numer normy

BN-93/1111-22 — Norma Branzowa z roku 1993 / numer normy

BHP — Bezpieczernistwo 1 Higiena Pracy — instrukeja

ITB — Instytut Techniki Budowlanej — instrukcje wydane a dotyczace wykonania i odbioru prac
budowlanych

ST — Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

PZJ — Program zapewnienia jakoséci

PB - Projekt budowlany

PW - Projekt wykonawczy

1.6, Ogoélne wymagania dotyczace rohot

Wymagania formalno — prawne i ogélne dotyczace zamierzonego zadania inwestycyjnego zostana
okreslone w warunkach nmownych. Wykonawca nie moze wykorzystywad bledow i opuszczen w
dokumentacji projektowe] i ST. Po wykrycin bledéw w doknmentacji Wykonawca powinien powiadomié
Inwestora i Jednostke Projektowa, a Inwestor zobowiaznje w ramach dodatkowego nadzom antorskiego i
inwestorskiego do ich unsuniecia. Dodatkowo Wykonawca wykona na swdj koszt pelng dokumentacje
wykonawcza tam gdzie projekt budowlany nie bedzie dla niego wystarczajacy do realizagji robot.

1.6.1. Zakres robot

Wykonawca powinien zapewni¢ calos¢ robocizny, materialéow, sprzetu, narzedzi, transportu i dostaw
niezbednych do wykonania robét objetych umowa, zgodnie z jej warunkami, PB i tam gdzie bedzie
potrzebny PW (projektem wykonawczym), ST i ewentualnymi wskazéwkami inspektora madzoru
inwestorskiego. Przed ostatecznym odbiorem robdt Wykonawca uporzadkuje plac budowy, dokona
rozliczenia wykonanych robét, dostaw imwestorskich i przyvgotuje obiekt do przekazania. Wykonawca
wykona do dnia odbioru i przedstawi Inwestorowi komplet dokumentéw budowy wymagany przepisami
ustawy z dnia 07, lipca 1994 1. prawo budowlane (Dz. U. or 207, poz. 2016 z pézZn. zm.). Jednoczesmie
dokonane zostanie rozliczenie z Inwestorem za zuzyte media i wynajmowane ponieszCczenia.

1.6.2, Ochrona i utrzymanie rohét

Podczas realizacji robét tj. od czasu przejecia do czasu przekazamia placu budowy Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrone robot oraz mienia Imwestora przekazanego razem z placem budowy.
Wykonawca bedzie utrzvmywac roboty budowlane do czasu koncowego odbioru. Utrzvmanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby obiekt lub jego elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly
czas do momentu odbioru koficowego. Jesli Wykonawca w jakimkolwick czasie zaniedba utrzymanie. to
polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego powinien rozpoczaé utrzymanie nie pdzniej niz w 24
godziny od wezwania pod rygorem wstrzymania prac z winy Wykonawcy,



1.6.3. Zgodnosé robot z projektem budowlanym (PB)i ST

Projekt budowlany i Specyfikacje techmiczne oraz imne dodatkowe dokumenty przekazane przez
inspektora madzoru budowlanege (np. protokoly koniecznosci na roboty dodatkowe, zamienne i
zanmiechane) stanowia o zamoéwionym zakresie i sg integralng czeécia umowy, a wymagania w nich
zawarte s3 obowiazujace dla Wykonawcy. Realizacja prac budowlanych ma by¢ wykonana zgodnie z
wymogami wynikajacymi z art. 7, ust, 1 ustawy z dmia 07 lipca 19941, prawo budowlane (Dz. U. nr 207,
poz. 2016 z pozn. zm.), w ktorym wyliczone zostal zespdl przepiséw zaliczanych jako techmiczno —
budowlane. W trakcie realizacji robdt budowlanych nalezy poshigiwac sie obowigzujacymi przepisami
okreslonymi w Rozporzadzeniu Ministra Infrastmukiury z dnia 12 kwietnia 2002 w sprawic warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. nr 75 , poz. 690 z pozn,
zm.). Wykonawca nie moze wykorzystywac istnigjacych bledéw w PB lub ich opuszczaé. O ich wykryciu
Wykonawca powinien natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru inwestorskiego. ktdry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek. a w przypadkn powaznych bledéw inspektor nadzom budowlanego
wezwie projektanta do ich usuniecia. Wszystkie wykonywane roboty i dostarczone materialy winny by¢
zgodne z PN, PB, PW. ST. Dane okreslone w PN, PB, PW, ST uwazane sa za warntoéci docelowe. od
ktérych dopuszezalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. W sytuacji, gdy roboty
lub vzyte materiaty dla realizacji zamierzenia inwestycyjnego nie beda zgodne z PN. PB, PW 1 ST i
wplyna one na zmiane charakterystyki wykonanych elementéw obicktn budowlanego, takie roboty lub
materialy beda niezwlocznie zastapione innymi na koszt Wykonawcy.

1.7. Projekt wykonawczy
Wykonawca w ramach umowy opracuje szczegoly wykonawcze i uzgodni je w Jednostce Projektowej.

1.8, Teren budowy

1.8.1. Przekazanie terenu budowy

Wykonawca dostarczy Imwestorowi w terminie na 14 dni przed ustalonym w umowie termimie
przekazania terenu budowy -

— oswiadczema wynikajace z przepisow prawa budowlanego osdéb funkcyjnych o przyjeciu
obowiazkéw na budowie , wraz z zaswiadczeniem o przynaleznosci do odpowiedniej Okregowej
Izby Budowlanej (kierownik budowy, kierownicy robot),

—  list¢ pracownikow planowanych do zatrudmienia na budowie (imi¢. nazwisko, imiona rodzicow,
data i migjsce urodzenia, adres zamieszkania, nr PESEL. nr dowodu osobistego. date wydania i
przez kogo wydany).

- liste samochodéw do obslugi budowy (marka. model, nr rejestracyjny, nr dowodn
rejestracyjnego. dane kierowcey jw.).

Inwestor przekaze plac budowy Wykonawcy w terminie ustalonym nmowa. W dniu przekazania placu
budowy Inwesior przekaze dziennik budowy wraz ze wszystkimi unzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi. Wskaze punkt poboru wody i energii elektrycznej. Teren budowy Wykonawca
zabezpieczy przed wchodzeniem osob niepozadanych, poprzez jego ogrodzenie. a takze oswietli teren w
godzinach wieczornych i nocnych.

1.8.2. Sposob ubezpieczenia i zabezpieczenia terenu budowy

O fakcie przystapienia do robét Wykonawca obwiedci w widoczny sposéb publicznie w sposéb
uzgodniony z inspektorem nadzoru imwestorskiego, oraz przez umieszczenie w miejscach 1 iloéciach
okreslonych przez inspektora nadzoru imwestorskiego tablic informacyjnych 1 ostrzegawczych zgodnych
z odpowiednimi przepisami. Koszt zabezpieczenia placu budowy i prowadzonych robot nie podlega
oddzielney zaplacie przez Inwestora. Realizowane prace budowlane przy zadamin inwestycyjnym
bedacym przedmiotem umowy nalezy ubezpieczyé w jednym z towarzystw ubezpieczeniowych
zaakceptowanych przez Inwestora. Przedmiotem ubezpieczenia winny by¢ objete zardwno szkody wlasne
jak 1 osdb trzecich przebywajacych na terenie budowy, w zakresie mastepstw od nmieszczesliwych
wypadkdw, uszkodzen od ognia, kradziezy, swiadomych zniszczen przez osoby trzecie. uszkodzen od
ognia oraz warunkow atmosfervcznych. Wartos¢ robdt objeta ubezpieczenmiem powinna uwzglednié
roboty, materialy, sprzet i urzadzenia do warto$ci szacunkowej okreélonej przez Wykonawce do
wykonania przedmiotu umowy. Zadanem ubezpieczenia jest wylaczenie odpowiedzialnosci materialne)
Wykonawey 1 Zamawiajacego z tytulu wypadkoéw i powstalych szkod losowych i odpowiedzialnosci
cywilnej w czasie realizacji robot. Wykonawca jest zobowiazany na kazde Zadanie Zamawiajacego
przedstawi¢ polise ubezpieczeniowa oraz dowody oplacenia skladek. Koszty ubezpieczenia budowy
ponosi Wykonawca prac realizowanych na podstawic zawartej umowy.



1.9. Powiazania prawne i odpowiedzialnos¢ prawna

1.9.1. Stosowanie si¢ do ustalenl prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest znaé 1 stosowac wszystkie powszechnie obowigzujace przepisy wydane
przez wladze miejscowe, ktore sa w jakichkolwiek sposob zwiazane z robotami, a takze jest w pelm
odpowiedzialny za ich przestrzeganie w trakcie realizacyi budowy. Wykonawca bedzie respektowaé
prawa patentowe lub innych praw wlasnosci i bedzie w pelm odpowiedzialny za wypelnienie wszystkich
wymagan prawnych odnos$mie wykorzystywama opatentowanych i zastrzezomych rozwiazan
projektowych, urzadzen, materialéw lub metod i w sposdb ciaghy bedzie informowac inspektora o swoich
dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Nie dotrzymanie w/w wymagan
spowoduje nastepstwa finansowe lub prawne w calosci obciazajace Wykonawce.,

1.9.2. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed zniszczeniem i uszkodzeniem wlasnosci Inwestora,
publicznej i prywatngj. Jezeli z nwagi na niedopelnienie, niewlasciwe prowadzenie robét lub brakiem
koniecznych dzialan ze strony Wykonawcy nastapi nszkodzenie lub zniszczenie w/w wlasnosel, to
Wykonawca na swdj koszt naprawi, odiworzy uszkodzona wlasnos¢ lub odkupi urzadzenie. Stan
uszkodzonej, zniszczonej . a nasigpnie naprawionej wilasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed
powstaniem nszkodzenia Inb zniszczenia.

1.9.3. Ochrona srodowiska w czasie prowadzenia rohot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowal w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy w zakresie
ochrony $rodowiska naturalnego.

1.9.4, Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materaly, ktore w sposob trwaly sy szkodliwe dla $rodowiska, mie beda dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie zastosowania materialéw  wywolujacych szkodliwe promieniowamie © nat¢zeniu
przekraczajacym dopuszezalne. Wszystkie materialy zastosowane przez Wykonawce do realizacyi robdt
budowlanych musza posiadac éwiadectwa dopuszczenia do stosowania wydane przez uprawniona
jednostke, oraz jednoznaczme o braku szkodliwego oddzialywamia tych materialéw na srodowisko.
Matenaly, ktore sa szkodhiwe dla otoczenia tylko w czasie realizacji prac budowlanych, a po ich
zakoniczeniu ich szkodliwosé zanika, moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
techmologicznych producenta.

1.9.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca umiesci sprawny
sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie prowadzonych prac
budowlanych, Materialy latwopalne 1 niebezpieczne beda skladowane w sposdéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dosigpem osob trzecich. Prace pozarowo — niebezpieczne realizowane
beda na zasadach uzgodnionych z upowaznionym przedstawicielem Inwestora. Wykonawca jest
odpowiedzialny za wszystkie straty powodowane pozarem wywolanym w wynikn realizacji robot albo
przez personel Wykonawcy oraz za straty spowodowane przez pozar wywolany przy osoby trzecie
powstaly w wynikn zaniedban w zabezpieczeniu budowy i materialéw niebezpiecznych.

1.9.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy (BHP)

Podczas realizacji prac Wykonawca winien przestrzegaé przepisdw dotyczacych bhp. W szczegdlnosei
Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel Wykonawcy nie wykonywal pracy w warinkach
niebezpiecznych. szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni pracownikom i bedzie utrzymywal urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiedna odziez dla ochrony Zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenistwa publicznego. Uznaje sig, ze wszystkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan
okreslonych powyzej mie podlegaja odrebnej zaplacie przez Imwestora i sa uwzglednione w cenie
kosztorysowej .

1.9.7. Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

W trakcie realizacji robdt wykonawca bedzie stosowal sie do wszystkich obowigzujacych przepisow i
wymagan w zakresie bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac przy gotowawczych
do realizacji robot, zgodnie z wymogami ustawy — Prawo budowlane jest zobowiazany opracowad i
przedstawic do akceptacy zarzadzajacemu realizacja umowy, program zapewniemia bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi zapewnic, zeby personel mie pracowal w warunkach, ktére sa
niebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spelniajg odpowiednich wymagan sanitarnych.

2. Materialy

2.1. Akceptowanie uzytych materialéw

Wykonawca na co najmni¢j trzy tyvgodnic przed zaplanowanych wykorzystaniem jakichkolwick
materialéw przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi Inwestorowi szczegélowe informacje
dotyczace proponowanego Zrodla wytwarzania. zamawiania i odpowiednie swiadectwa badania jakosci.



do zatwierdzenia przez inspektora madzoru imwestorskiego. Zatwierdzenie danego materalu z danego
Zrodla nie oznacza automatycznego zatwierdzenia pozostatych materialdw z tego zrodla przez Imwestora.
Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan sprawdzajacych w celu udokumentowania, ze
materialy pozvskane z dopuszczalnego zrodla w sposob ciagly spelniajg wymagania ST w okresie
prowadzenia robot. Jezeli materialy z akceptowanego Zrddla sa niejednorodne lub o nie zadowalajace)
jakosci, Wykonawca powinien zmieni¢ Zrodlo zaopatrzenia w te materialy. Matenaly wykoriczeniowe
stosowane na powierzchniach wykanczanvch widocznych z jednege miejsca powinny byé z tej samej
partii materialu w celu zachowania tych samych wlasciwosci kolorystycznych w czasie calego procesu
eksploatacji.

2.2, Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenn budowy.
Whbudowanie materialéw bez akceptacji inspektora nadzom inwestorskiego Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko liczac si¢ z tym, ze roboty te nie zostana przyj¢te i niezaplacone.

2.3. Inspekeja wytworni

Wytwornie dostarczajace materialy, zardwno przed jak i po akceptacji inspekitora nadzom
inwestorskiego, moga byC konirolowane w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod
produkcyjnych z wymaganiami ST,

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni. aby tymczasowo skiadowane materialy. do ¢zasu gdy nie beda one potrzebne do
wbudowania, byly zabezpieczone przed zniszczeniem. zachowaly swoja jakos¢ 1 wlasciwosci oraz byly
dostepne do kontroli przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Przechowywanie materialdéw musi si¢
odbywac na zasadach 1 w warunkach odpowiednich dla danego materialu. Materialy musza by¢ na sposob
skuteczny zabezpieczone przed dostgpem osdb trzecich. Wszystkie miejsca czasowego skladowania
materialéw powinny by¢ po zakoriczeniu robot doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego
stanu.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzamy do uZzytkowania jedynie takiego sprzetu, ktéry mie spowoduje
nickorzystnego wplywu na jakos¢ wykonvwanych robot i bedzie gwarantowad przeprowadzenie robét,
zgodme z zasadami okreslonymi w PB. PW 1 ST. W przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych
dokumentach, sprzet powimen by¢ uzgodniony i zaakceptowamy przez inspektora nadzoru
inwestorskiego. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé prowadzenie robdt zgodnie z PB. PW i
ST. Sprzet nalezacy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utirzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Uzywany sprzet winien by¢ zgodny z odpowiednimi normami ochrony
srodowiska 1 przepisami jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy na zadanie inspektorowi nadzom
inwestorskiego kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania tam. gdzie
jest to wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet. maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwaraniujace
zachowania warunkéw technologicznych, zostana przez inspektora nadzom inwestorskiego nie
dopuszczone do prac. Wykonawca jest zobligowany do skalkulowania kosztéw jednorazowych sprzetu w
cenie jednostkowe] robdt, do ktdérych jest przeznaczony. Koszty transportu sprzetn nie podlegaja
oddzielnej zaplacie.

4, Transport
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére mie wphwma
nickorzystme na jakos¢ wykonywanych prac budowlanych i wlasciwosci przewozonych materialdw,

5. Wykonanie robot

5.1, Ogolne zasady wykonywania rohot

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robédt zgodnie z umowa oraz za jakosé stosowanych
materialow, wykonywanych robdt, za ich zgodnosc z PB, PW, wymagamami ST oraz polecemiami
inspektora nadzoru imvestorskiego.

5.2, Decyzja i polecenie inspektora nadzoru inwestorskiego

Decyzje inspektora dotyczace aprobaty lub odrzucenia materialdw i elementéw robot beda oparte na
wymagamach sformulowanych w umowie, PB. ST, PW, innych normach branzowych i instrukcjach.
Inspektor jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot 1 kontroli wszystkich materialow
dostarczonych na budowe. Polecenia inspekiora beda wykonywane nie pdZniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce. pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z
tego tytulu poniesic Wykonawca., W przypadku opdZnien w realizacji budowy stwarzajacych zagrozenie
dla terminowego zakoficzenia prac inspekior nadzoru ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na
okreslone roboty na koszt Wykonawcy.



6. Kontrola jakosci robdt
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)
Do podstawowych obowigzkéw Wrykonawey nalezy opracowanie 1 przedstawienie do aprobaty
inspektora nadzoru inwestorskiego PZJ, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robét,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne, gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z PB, PW, ST
oraz polecemami 1 ustaleniami z inspektorem nadzoru inwestorskiego.
Program zapewnienia jakosci (PZJ) winien zawieraé -
a ) czes¢ ogdlng opisujaca ¢

- organizacj¢ wykonania robdt wraz z terminami i sposob ich prowadzenia,

- instrukcje BHP,

- wykazy zespolow roboczych. ich kwalifikagje i przy gotowanie praktyczne,

- wykaz 0s0b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych robot,
b ) czest szczegbdlowa opisujaca kazdy asortymentn robdt ;

- wykaz maszyn i wzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz

wyposazeniem,

- sposob postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymogom.
6.2, Zasady kontroli jakoesci rohot
Wykonawca robdt odpowiedzialny jest za pelna kontrole pac i jako$¢é materialdéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli. wlaczajac w to odpowiedni personel. laboratorium. sprzet. zaopatrzenie i
wszystkie mrzadzenia niezbedne do prowadzenia kontroli robdt. Minimalne wymagania co do zakresn
badan i ich czestotliwosci s okreslone w ST i odpowiednich normach. W przypadku, gdy nie zostaly one
tam okreslone, inspektor nadzoru inwestorskiego ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié
wykonanie zgodne z PB.
6.3, Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm 1 instrukcji. Przed
przystapieniem do ponuardéw lub badan Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badama Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji przez inspektora. Wyniki przechowywane bedq na terenie budowy i okazywane na
kazde zadanie inspektora nadzoru.
6.4, Badania przeprowadzone przez inspektora nadzoru inwestorskiego
Inspektor, po uprzedniej werviikacyi systemmu kontroli robot przedstawionego przez Wykonawee w PZJ |
bedzie ocenial zgodno$é materialéw i robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikéw dostarczanych
przez Wykonawce, Jezeli wyniki badan wykaza. ze raporty Wykonawcy sa nie wiarygodne. to inspektor
zZleci przeprowadzenic powtérnych lub dodatkowych badaf. W tym przypadku caltkowite koszty
powtomych lub dodatkowych badan poniesione zostang przez Wykonawce,
6.5, Atesty jakosci materialow i urzadzen
Przed wvkonaniem badan jakosci materialdw przez Wykonawce inspektor moze dopusci¢ do uzycia
materialy posiadajace atest producenta stwierdzajace ich petna zgodnos¢ z warunkami podanymi w ST,
W przypadku materiatéw, dla kioérych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia material dostarczona
na budowe winna posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemyslowe
musza posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez
niego badan. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce inspektorowi nadzom
inwestorskiego. Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, moga by¢ badane w
dowolnym czasie. Atesty 1 legalizacje przechowywane beda na terenie budowy przez Wykomawee 1
okazywane inspektorowi na kazde zadanie.
6.6, Dolmmenty budowy
Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganvm dokumentem prawnyvm obowiazujacym Inwestora 1 Wykonawee
przez caly czas trwania budowy. Obowiazek prowadzenia dziennika spoczywa na Wykonawcey. Zapisy w
dzienniku budowy beda dokonvwane na biezaco i beda dotyezyé przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i ekonomicznej stromy budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie
opatrzony daty jego dokonamia, podpisem osoby, ktora dokonala zapisu, z podaniem imiona i nazwiska
oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda czyvtelne, dokomywane trwala techmika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim. Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne
dokumenty beda oznaczone kolgjnym numerem zalacznika, opatrzone data i podpisem Wykonawcy oraz
inspektora.
Do dziennika ndowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci ;

- date przyjecia i zakres obowiazkéw funkcyjnych na budowie,

- date przyjecia placu budowy.

- date rozpoczecia robot.



— uzgodnienie przez inspektora PZJ 1 harmonogranmu robdt,
—  terminy rozpoczecia 1 zakonczenia poszezegélnych elementdw robot,
— przebieg robot, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzemiu, okresy i przyvczyny przerw w
robotach,
— uwagi 1 polecenia inspektora,
— daty zarzadzenia wstrzymania robot z podaniem przyczyn ich wstrzymania,
— zgloszenia i daty odbioru robdt zamikajacych, ulegajacych zakrveiu, czesciowych 1 koncowych
odbiordw robot,
- wyjasnienia, nwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody 1 temperatury powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lnb wymaganiom szczegblnym w zwiazku z warnnkami klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w PB.
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
— dane dotyczace sposobn zabezpieczenia robot.
- dane dotyczace jakosci materialow oraz przeprowadzonych badan z podaniem kto je prowadzil,
- wyniki préb poszczegdlnych elemenidéw budowli z pedaniem kio je prowadzil,
- inne istoine informacje o przebiegu robot.
Propozycje. uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedstawione
inspektorowi do ustosunkowania si¢. Decyzje inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajecia stanowiska, Wpis projektanta do dziennika budowy
obliguje inspektora do ustosunkowamia si¢. Projektant nie jest jedmak strong umowy i mie ma uprawnien
do wydawania polecenn Wykonawcy robét.
Ksiega obmiaru robdt
Ksigga obmiaru robét jest dokumentem budowy. Za prowadzenie ksiegi obmiaru robét odpowiedzialny
jest Wykonawca, Ksigga obmiaru robét stanowi dokumemnt pozwalajacy ma rozliczemie faktycznego
wykonania kazdego z elementéw robdt, Obmiary wykonanvch robdt prowadzi sie w sposéb ciagly w
jednostkach przyjetych w ST,
Ksigga obmiaru robét zawiera karty obmiaru robét z
— mumerem kolejnym karty,
—  podstawa wyceny 1 opisem robot,
— ilodcia przedmiarows robét ,
- (atg obmiam,
- obmiarem przeprowadzonym zgodnie z zasadami podanymi w pkt. 7 n/w ST,
- iloscia robot wykonanych od poczatku budowy.
Ksiega obmiaru robdt musi by¢ przedstawiona do sprawdzenia inspektorowi po wykonaniu robdt. przed
ich zakryciem jednak nie pézniej niz na koniec okresn rozrachunkowego wynikajacego z nmowy. Fakt
przedstawienia ksiegi obmiam robot inspektorowi do potwierdzenia faktycznie wykonanego zakresu
robdt Wykonawca uwidoczni wpisem do dziennika budowy,
Dokumenty laboratorvjne
Atesty materialow, orzeczenia o jakosci materialéw. receptury robocze i kontrolne wyniki badan
Wykonawcy beda stanowic zalacznik do protokohr odbiom.,
Pozostale dolmmenty budowy
Do dokumentédw budowy zalicza si¢ takze -
—  protokol przekazania placu budowy,
—  harmonogram budowy,
— umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
— protokoly odbioru robét,
—  protokoly z narad 1 ustalen,
— dowody przekazania materialdéw z demontazu, dowody utylizacji materialéw z demontazu
podlegajacych utvlizacji,
— _ korespondencja na budowie.
Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na budowie w miejscu odpowiedmo zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow spowoduje jego natvchmiastowe odtworzemie w formie
przewidziane] prawem. Dokumenty budowy beda zawsze dosiepne dla inspekiora nadzom i
przedstawiane na jego zyczenie,
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7. Obmiar robot
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Obmiar roboét bedzie odzwierciedlal faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z PB, PW, ST w
jednostkach ustalonych w wycenionym kosztorysie ofertowym. Obmiaru robot dokoruje Wykonawea po
powiadomieniu inspektora nadzoru o zakresie obmierzonych robot 1 terminie obmiaru, ¢o najmmiej na
trzy dni przed tym terminem. Wymniki obmiaru wpisane beda do Ksiegi obmiaru robét. Jakikolwiek blad
lub przeoczenie nie zwalma Wykonawey od obowiazku ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane
zostany poprawione wg ustalen inspektora na pismie. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z
czestoscia wymagang co do umownych platnosci.
7.2. Czas przeprowadzania obmiaru
Obmiary beda przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem robdt. a takze w przypadku wystgpowania
dluzszych przerw w robotach i zmiany Wykonawcy.
7.3. Wykonanie obmiaru rohét
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia wykonywane beda w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny. Do pomiany uzywane beda tylko sprawne narzedzia pomiarowe. posiadajace czytelna skale
Jjednoznacznie okrelajaca wykonany pomiar.
Wykonany obmiar robot zawieraé bedzie :

- podstawe wyceny i opis robot.

- ilo&¢ przedmiarowa robot (z kosziorysu ofertowego).

- (ate obmiam,

—  miejsce obmiaru poprzez podanie; nr pomieszczenia, elementu wykonanie szkicu pomocniczego,

—  obmiar robét z podaniem skladowych obmiaréw w nastepujacej kolejnosci: dlugosé x szerokosc

X wys0kos¢ x iloé¢ = wynik obmiaru,
—  ilo&¢ robot wykonanych od poczatku budowy,
— dane osoby sporzadzajacej obmiar,

8. Odbior robét
8.1, Rodzaje odbioréw
Roboty budowlane podlegaja nastgpujacym etapom robot dokonywanvch przez inspektora madzoru
inwestorskiego ;

—  odbidr robdt zanikowych,

- odbidr czesciowy, odbidr elementu robét,

- odbidr konicowy. ostateczny.

- odbidr pogwarancyjny.
8.2, Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakrycin
Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakrycin polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, kidre w dalszym procesie realizacji nlegaja zakrycin. Odbiom robdt budowlanych
dokomuje inspektor nadzom inwestorskiego. Gotowos¢ danej czesci robét do odbiom zglasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy z jednoczesnym pisemnym powiadomieniem inspektora.
Odbidr przeprowadzony bedzie niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagn 7 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i pisemnego powiadomienia o tym fakcie inspektora nadzoru
inwestorskiego.
8.3. Odbidr czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocemie ilosdci i1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru robédt dokomuje
inspektor. Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym  pisemnym  powiadomieniem inspektora nadzoru. Odbior przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie poZmiej jednak niz w ciggu 7 dmi od daty zgloszenia wpisem do dzienmika budowy i1
pisemnego powiadomienia o tym fakcie inspektora nadzoru inwestorskiego.
8.4. Odbior ostateczny (konicowy)
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocemie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Calkowite zakoniczenie robot oraz gotowosE do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawee wpisem do  dzienmika budowy z  bezzwlocznym  pisemnym
powiadomieniem za potwierdzeniem odbioru o tyvm fakcie Inwestora. Osiggniecie gotowosci do odbioru
musi potwierdzi¢ wpisem do dziermika budowy inspektor nadzoru inwestorskiego. Wykonawca przekaze
inspektorowi nadzorn kompleiny operat kolaudacyjny, zawierajacy dokumenty zgodne z wykazem
zawartym w pkt. 8.6 ST. W terminic 7 dni od daty potwierdzenia gotowosci do odbioru Inwestor
powiadomi pisemnic Wykonawce o dacie rozpoczecia odbiom 1 skladzie powolanej komisji
kolandacyjnej. Rozpoczecie prac komisji nastapi nie pdzniej niz przed uptywem terminy okreslonego w
umowie. Komisja odbierajaca roboty dokona oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych
dokumentdéw, wynikow badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnoéci wykonania robdt z PB, PW i
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ST. W toku odbioru ostatecznego komisja zapozna sie z realizacja robdt, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupelniajacych 1 robédt poprawkowych .
W przvpadku niewykonania wyznaczonvch robdt budowlanych poprawkowych lub robét uzupehuajacych
powolana komisja przerwie swoje czymmosci 1 ustall nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku
stwierdzema przez komisje. ze jakos¢ wykonanych robét budowlanvch w poszczegdlnyvch asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganyvch PB, PW lub ST z uwzglednieniem tolerancji i me ma wigkszego
wplywu na wlasciwosci eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo osob 1 mienia wynikajace z art. 3
ustawy z dma 07 lipca prawo budowlane (Dz. U. nr 207 | poz. 2016 z 2003 r), komisja dokona
odpowiednich potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonanych prac budowlanych w stosunku do
wymagan przyjetych w umowie.
8.5. Odbior pogwarancyjny
Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbidér pogwarancyjny bedzie
dokonany na podstawie oceny wiznalnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbiom ostatecznego.
8.6. Dokumenty odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokd! odbior ostatecznego robot
sporzadzony wg wzom ustalonego przez Inwestora.
Do odbion ostatecznego Wykonawca zobowigzany jest przy gotowaé operat kolaudacyjny zawierajacy :

- projekt powykonawczy z naniesionymi zmianami wykonawczymi,

- obmiar robét,

—  dokumenty ustalajace wartos konicowa robét (kalkulacje koricows, kosztorys koncowy),

—  wyniki pomiaréw kontrolnych (operaty geodezyjne),

—  atesty jakosciowe wbudowanych materialéw,

—  protokély prob i badan,

—  protokoly robét zanikowych,

—  oswiadczema oséb funkcyjnych na budowie wymagane prawem budowlanym i decyzja

zatwierdzajaca projekt budowlany,

—  inne dokumenty wymagane przez Inwestora.
W przyvpadku, gdv wedlug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robdt, Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace
beda zestawione wg wzomi ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgloszone pisemnie przez
Wykonawce do odbiom w terminie ustalonym przez komisje.

9. Podstawa platnosci

Podstawa platnosci jest ocena za jednostke obmiaru (cena jednostkowa) ustalona dla danej pozycji na
podstawie kalkulacji jednostkowych wykonanych przez Wykonawce, a przyvjeta przez Inwestora w
umowie. Cena jednostkowa pozycji uwzglednia wszystkie czynnosci. wymagania i badania skladajace sie
na jej wykonanie, okreslone w PB. PW i ST.

Cena jednostkowa obgjmuje :

- robocizng,

- warlo&¢ zuzytych materialdow wraz z kosziami ich zakupu,

—  wartosC pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzone sprzety ma plac budowy i z
powroten, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

—  koszty posredmie w sklad ktérych wchodzy: place personelu 1 kierownictwa zakladu,
pracownikéw nadzoru i laboratorium, wydatki dotyczace bhp, uslugi obce na rzecz budowy,
ubezpieczenia, koszty zarzadu przedsicbiorstwa Wykonawcy, koszty eksploatacji zaplecza,

— zvsk kalkulacyjny zawierajacy: ewentualne rvzyko Wykonawcey z tytulu inmych wydatkéw, ktore
moga wystapi¢ w czasie realizacji robot,

10. Przepisy zwigzane

— ustawa z dnia 07 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. nr 207, poz. 2016 z 2003 1. z pdzn. zm.)

— ustawa z dnia 16 czerwca 2003 1. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U, nr 121, poz. 1137 z
2003r. z péZn. zm.)

- ustawa z dnia 27 marca 2003 r. o zagospodarowaniu przestrzennym (Dz, U, nr 80, poz. 717 z
2003r)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastmktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich nsytuowanie (Dz. U. nr 75, poz. 690 z
2002r. z péZn. zm.)
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— rozporzadzenie MGPiB z dma 19 grudnia 1994r. w sprawie aprobat i krvteridw techmicznych
dotvezacych wyrobdw budowlanych (Dz. U. nr 136, poz. 672 z 19951, z poZn. zm.)

— rozporzadzemie MSWIA z dma 04 marca 19991, w sprawie wprowadzenia obowiazku
stosowania niektorvch Polskich Norm (Dz. U. nr 22, poz. 209 z 1999r. z pdzn. zm.)

B 01. Roboty budowlane.

B01.1- CPV 45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budows i roboty ziemne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specvfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotvczace wykonywania robot
polegajacych na przygotowaniu terenn i1 jego niwelacji oraz wykonania wykopéw pod plyte
fuondamentowa zwiazanych z budowa wiaty.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i odbiom
robot, ktore zostang zrealizowane w ramach zadania: Budowa wiaty o konstrukeji kamienno - drewnianej
wraz z zagospodarowaniem terenu,

1.3, Zakres robét objetych S8T

Roboty. kidrych dotvezy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie robdt ziemnych.

1.4, Okreslenia podstawowe

Okreélema podane w niniejszej specyfikacyi sa zgodne z odpowiednimi normanii.

L.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosé z dokumentac)a
projektows, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzoru.

2, MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotvezace materialdw
Nie dotyczy

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Roboty mozna wykonywa¢ recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. TRANSPORT
4,1, Ogélne wymagania dotyczace transportu
Nie dotyczy

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Usuniecie warstwy ziemi urodzajnej, wymagania

Ziemi¢ urodzajna z migjsca budowy wiaty usuna¢ poza granice robét. Ziemie¢ nrodzajna rozplantowac.
Teren po usunigciu ziemi wrodzajnej wyréwnaé do jednakowego poziomu,

3.2. Wytvyczenie osi plvty fundamentowej

Po wypoziomowaniu terenu dokonac wytyczema osi plyty fundamentowej poprzez oznaczenie ich na
krancach plyty fundamentowej. Gomy poziom phlvty fundamentowej winien okresla¢ poziom
posadowienia. Wytvczenie winna dokonac uprawniona firma geodezyjna na koszt Zlecemodawcey.

5.3. Wykop pod plyte fundamentowy

Wykop wykona¢ mechaniczmie z odlozeniem ziemi obok. Nadmiar grunt z wykopu wywies¢ na miejsce
wskazane przez Inspektora Nadzoru. Po wykonaniu plyvty fundamentowej i rozebraniu deskowania teren
wyrdwnaé z zachowaniem odpowiednich spadkdw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
—  dokonac ogledzin miejsca usuni¢cia zienu urodzajnej, prawidlowego jej zlozenia na haldzie
—  sprawdzi¢ poziom terenu
- sprawdzi¢ wymiary wykopéw fundamentn
- sprawdzi¢ osiowos$é wykopéw fundamentowych
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot jest — m? powierzchni dla usumigcia ziemi urodzajnej — m* dla wykonywania
wykopdw fundamentowych.

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robot winien obejmowac sprawdzenie:
— iloéci wykonanych robot
— poziomu wykonania mwelacji terenu
- polozenia wykopow fundamentowych
- zlozenia ziemi nrodzajne] w wyznaczonym migjscu
- rozplantowanie ziemi z wykopdéw fundamentowych
- wyréwnania terenn z zachowaniem odpowiednich spadkow
Podstawe do dokonania odbiordw stanowia nastepujace doknmenty:
- ilogci wykonanych robot
- dokumeniacja kosztorysowa
- projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalona ilo$¢ m? lub m* wykonanych robdt wg ceny jednostkowej, ktéra obgjmuje:
- przygotowanie
— wykonanie robdt
— uporzadkowanie stanowiska pracy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 16907-1: 2019-01- wersja angielska - Roboty ziemne - Czgsc 1: Zasady i reguly ogdlne
PN-EN 16907-2:2019-01 - wersja angielska - Roboty ziemne - Czg$¢ 2: Klasyfikacja materialow
PN-EN 16907-3:2019-01 - wersja angielska - Roboty ziemmne - Czgs¢ 3: Procedury budowlane
PN-EN 16907-5:2019-01 - wersja angielska - Roboty ziemmne - Czgsc¢ 5: Kontrola jakosci

B01.02- CPV 45262210-6 — Fundamentowanie

1. WSTEP

1.2. Przedmiot Specvfikacji Technicznej

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonywania plyty
fundamentowej i wylania 10 stupdw 50cm x 50cm o wys. 90cm i 7 shipéw 30cm x 30cm o wys. 90cm.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspdlne dotyczace wykonania i odbior
robot, kidre zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrkgcji stalowo — drewniane) wraz z zagospodarowaniem terenu.

1.3, Zakres robét objetych S8T

Roboty. kidérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci nmozliwiajace 1 majace na celn
wykonanie plyty fundamentowej 1 shupdw.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélema podane w niniejszej specyfikacyi sa zgodne z odpowiednimi normama.

L.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonamia oraz za zgodnos¢ z dokumentacja
projektows, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzoru.

2, MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow
—  C25/30/W8 (B30) - 25cm,
— stal - A-IIIN (B)

3. SPRZET

3.1, Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu

Zaleca sig zastosowanie betonu wyprodukowanego w betoniarni posiadajacego odpowiednie certyfikaty
techniczne.

4. TRANSPORT
4,1, Ogélne wymagania dotyczace transportu
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Beton sprowadzomy przy uzyciu pojazdu przeznaczomego do przewozu mieszanki  betonowe)
(betonowozu). Inne materialy dostarczone dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Plyta fundamentowa i slupy, wymagania
— ulozy¢ folie hydroizolacyjna
—  wwykonanym wykopie w gormnej ¢zesci ustawic deskowanie z desek o gruboséci 25mm
—  przyvgotowac i ustawi¢ w wewnatrz deskowania zbrojenie konstrukcyjne plyty fundamentowej
wg rysunku konstrukcyjnego i prety zbrojeniowe pod slupy
- wyla¢ i zagegsci¢ beton C25/30 (B-30)
- wyréwna¢ goérma powierzchnie betonn
- wozy¢ deskowanie pod shupy
- wyla¢ i zagegsci¢ beton C25/30 (B-30)
- wyréwna¢ goérma powierzchnie betonn
- pielegnowaé beton
- usuna¢ deskowanie

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Ogolne zasady kontroli jakosci rohot
- Sprawdzi¢ zgodnoé¢ klasy betomu
—  Sprawdzi¢ zgodnos< klasy stali
—  Dokonac ogledzin, dokladnosé wykonania i ksztaltu

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows jest dla betonu — m?, dla stali — tona. Ilosc robédt okresla si¢ podstawie obmiaru
sprawdzonego przez inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robot winien obejmowac sprawdzenie:
— jakosci wykonanego deskowania
— zgodnosci zamontowanego zbrojenia konstrukcyjnego
- odbidér wykonanego betonowania
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace doknmenty
- ilogci wykonanych robot
- dokumeniacja kosztorysowa
- projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Placi sie za ilo$¢ m* wbudowanego betonu Iub ton zamontowanej stali wg ceny jednostkowej. ktéra
obejmuje ;

- przygotowanie

- wykonanie robot

— uporzadkowanie stanowiska pracy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 10348-2:2019-11 - wersja angielska - Stal do zbrojenia betonu - Stal zbrojeniowa ocynkowana -
Czes¢ 2: Wyroby ze stali zbrojeniowe) ocynkowanej

PN-EN 12390-5:2019-08 - wersja angielska - Badania betom -- Czes¢ 5. Wytrzymalosé na zginanie
prébek do badan

PN-EN 12390-3:2019-07 - wersja angielska - Badania betonu -- Czes¢ 3: Wytrzymalo$¢ na éciskanie
prébek do badan

PN-EN 206+A1:2016-12 wersja polska - Beton -- Wymagania, wlasciwoéci, produkcja i zgodnosé
PN-EN 16228-1:2014-07 wersja angiclska - Sprzet do wiercenia i fundamentowania — Bezpieczefistwo --
Czes¢ 1. Wymagania ogdlne

PN-EN 16228-4:2014-07 wersja angiclska - Sprzet do wiercenia i fundamentowania — Bezpieczefistwo --
Czes¢ 4: Sprzet do fundamentowania

PN-EN 1992-1-1:2008/NA:2010 - wersja polska - Eurokod 2 - Projektowanie konstrukcji z betonu -
Czes¢ 1: Reguly ogolne i reguly dla budynkdw

PN-EN 1994-1-1:2008 wersja polska = Eurokod 4 -- Projektowanie zespolonych konstrukcji stalowo-
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betonowych -- Czegs¢ 1-1: Reguly ogdlne i reguly dla budynkow
PN-EN 12189:2000 - wersja polska - Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych --
Metody badan -- Oznaczanie czasu przydatnosci do uzycia

B01.03 — CPV 45223500-1 - Konstrukcje z betonu zbrojonego

1) Pochylnia i schody terenowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotvczace wykonania konstrukcji slupow
zelbetowych na plycie fundamentowej podpierajacych konstrukcje drewniang wiaty.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczgce wykonania i odbioru
robot, ktdre zostang zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrukgji stalowo — drewnianej wraz z zagospodarowaniem terenu,

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie konstrukcji pochylni betonowej zbrojonej dla oséb niepelnosprawnych oraz schodow
jednobiegowych betonowych monolitycznych — szt. 2.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robhét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow

2.1.1. Beton klasy B20

2.1.2. Stal zbrojeniowa klasy A-II1 (34GS) - prety @12mm

2.1.3. Stal zbrojeniowa klasy A0-StOSb - strzemiona @6mm w rozstawie co 30cm
2.1.4. Izolacja przeciwwilgociowa

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w SST .Wymagania ogolne”. Do wykonania

robot betonowych i zelbetowych nalezy uzy¢ nastgpujacego sprzetu ;

— betoniarka do produkcji mieszanek betonowych roéznych klas o konsystencji od polcieklej do
gestoplastycznej:

— wibratory pograzalne;

— zacieraczka do betonu:

— agregat strumieniowo — pompowy do odpowietrzania i odprowadzania nadmiaru wody ze $wiezo
uloZonej mieszanki betonowe;;

— deskowania inwentaryzowane z drewna lub deskowania z czesciowym uzyciem materialow
drewnopochodnych takich jak: plyty twarde. stemple. laczniki stalowe itp.;

— deskowania systemowe;

— ciesielnia polowa do przygotowania i uzupelnienia deskowar;

— mnozyce mechaniczne;

— gietarka mechaniczna;

— nozyce;

— inne niezbedne do wykonywania robét.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Do transportu materialéw stosowanych do wykonania robdt betonowych uzy¢ nastgpujacych srodkdw

transportu :

— pompa hyvdrauliczna do transportu mieszanki betonowej w obrebie placu budowy na podwoziu
samochodowym;

— cementowoz do zaopatrzenia w cement:
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— przyczepa do transportu stali zbrojeniowej i dluzyc.
Czas pomi€dzy wymieszaniem betonn a jego wbudowaniem nie moze przekracza¢ 45minut.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie zbrojenia.

Przygotowanie, montaz i odbior zbrojenia powinien odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich norm, a
klasy i gatunki stali winny odpowiada¢ klasom betoru Przewozenie stali na budowe powinno odbywaé
si¢ w sposob zabezpieczajacy ja przed odksztalceniami 1 zanieczyszczemami. Zabezpieczeniem prze
nadmierna korozja stali zbrojeniowej, magazynowanej na otwartym powietrzu, moze by¢ powloka
wykonana z mleczka cementowego. Prety zbrojenia, przed ich ulozeniem w deskowamiu nalezy oczyscié
z zendry, luznych platkéw rdzy, kurzu i blota. Stal pokryta rdza oczyszeza sie szczotkami recznie lnb
mechanicznie. Po oczyszczenin nalezy sprawdzi¢ wymiary przekroju poprzecznego pretow. Prety,
uzywane do produkcji zbrojenia powinny by¢ proste. Dopuszczalna wielkos¢ migjscowego wykrzywienia
nie powinna przekracza¢ 4mm,w przypadku wickszych odchivlek stal zbrojemowa nalezy prostowaé za
pomoca kluczy, mlotkdéw, prostowarek i wyciagarek. Ciecie pretow nalezy wykonaé przy maksymalnym
wykorzystaniu materialow. Prety ucina sie z dokladnoscia do lem. Ciecie przeprowadza si¢ przy pomocy
mechanicznych nozy. Dopuszcza si¢ réwniez cigcie palnikiem acetylenowym. Giecie pretdéw nalezy
wykona¢ zgodnie z doknmentacja techniczng i odpowiednimi normami.

3.2, Montaz zbrojenia.

Dla zachowania wlasciwej grubosci otulenia pretow nalezy stosowa¢ podidadki dystansowe z tworzywa
sztucznego. betonu Ilub zaprawy cementowej. Szkielety zbrojenia powinny byé, o ile mozliwe,
prefabrykowane na zewnatrz. W szkieletach tych wezly na przecieciach pretow powinny byé polaczone
przez spawanie, zgrzewanic lnb wiazanie na podwojny krzyz wyzarzonym dmtem wigzalkowym o
srednicy nie mniejszej niz 0.6mm.

5.3. Warunki atmosferyczne w czasie betonowania,

Betonowanie nie powinmo by¢ wykonywane w temperaturach mzszych niz 3°C i nie wyzszych niz 30°C.
Przestrzeganie tych przedzialéw temperatur zapewnia prawidlowy przebieg hvdratacyi cementu i
twardnienia betonu, co gwarantuje nzyskanie wymaganej wytrzymalo$ci i trwalo$ci betonu.

5.1.4, Sklad mieszanek betonowych.

Sklad mieszanek betonowych opracowuje Wykonawcea na podstawie wynikéw badan materialdw, ogélnie
stosowanvch metod projektowania skladu betonu oraz laboratoryjnych badan prébek. Ponadto sklad
mieszanki betonowej winien by¢ ustalony metoda obliczeniowo — do$wiadezalng biorac pod uwagg
wlasciwosci:

- konsystencji;

- urabialnosci;

- szezelnoscel.

Ze wzgledu na koniecznosé osiggania wysokie) marki betorm B20 nalezy przestrzegac receptury betonu
wykonangj przez laboratorium.

3.5. Warunki przystapienia do produkeji betonu.

Jezeli Wykonawca zaklada samodzielng produkcje betomu a nie jej zaméwienie w wyspegjalizowane)
betonowni — przed przystapieniem do produkcji betonu wszystkie zespoly i urzadzenia wytwomi nalezy
komisyjnie sprawdzi¢. Wyniki kontroli powinny by¢ ujete w protokole podpisanym przez Wykonawce i
Inzyniera.

3.6. Przygotowanie do betonowania.

Przed betonowaniem nalezy oczyéci¢ deskowanic lub powlec forme stalowa sSrodkiem adhezyjnym,
Montaz zbrojenia i zapewnienie wiasciwych gmbosci otulin dzieki odpowiednim przekladkom
dystansowym,

3.7. Ulozenie mieszanki betonowej.

Mieszanke betonowa nalezy ukladal w deskowanin rownomierna warstwa na calegj powierzchni i nie
mozna jej zrzuca¢ z wysokosci wigkszej niz 0.50m. Dobor metody zageszczania jak i rodzaj wibratordw
jest nzalezniony od rodzaju konstrukeji i gmbosei ukladanej mieszanki betonowe). Sposob zageszczania
masy betonowej przy pomocy wibratoréw wglebnych: nalezy zanurza¢ je 10-15¢m w warstwie uprzednio
ulozonegj. pionowo w odstepach 40-50cm. Warstwe nastepng betonu uklada¢ przed rozpoczeciem
wigzania warstwy nizszej, usuwajac wode z powierzchni warstwy wyzszej. Szalunki nieodksztalcalne
oraz technologia betonowama 1 wibrowama powinny zapewmc gladky powierzchmg. Wewnetrzne
powierzchmie szalunkéw powlekaé srodkami antyadhezyjnymi. Swiezo wykonany beton nalezy chronié
przed gwaltownym wysychaniem, przed wstrzasami 1 nadmiernym obciazeniem. Zaleca si¢ bezposrednio
po zakofkzeniu betonowamia przvkrycie powierzchni betonu lekkimi oslonami wodoszezelnymi,
zapobiegajacymi odparowaniu wody z betonu 1 chroniacymi beton przed deszczem 1 zabrudzeniem
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Sposéb pielegnacji betonu zalezy od temperatury otoczenia oraz gabarytéw betonowanych elementdw i
winien by¢ kazdorazowo uzgadniany 1 akceptowany przez Inzyniera,

5.8. Rozbidrka szalunkéw i rusztowania,

Calkowita rozbidrka szalunkéw i1 rusztowan moze nastapi¢ po uprzednim ustalenmiu rzeczywistej
wytrzymalosci betonu,

5.9, Rozbidrka szalunkéw,

Rozbiorka szalunkéw moze nastapic po uprzedmim ustaleniu rzeczywistej wytrzvmalo$ci betonu,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST WO “Wymagania ogdlne™.
6.1. Kontrola jakosci materialéw.
Wszystkie materialy do wykonania robdt mnsza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji Projektowej i
Specyfikacji Technicznej. oraz musza posiada¢ swiadectwa jakosci producentéw i nzyskaé akceptacje
Inzyniera.
6.2. Kontrola jakosci wykonania robot.
Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robdt z Doknmentacja
Projektowa. Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inzyniera.
Kontroli jakosci podlega wykonanie
- gzalunkdéw;
- Zbrojenia;
- betonowania;
- robdt zanikajacych i nlegajacych zakrycin,

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robédt podano w ST WO “Wymagania ogélne”,
Jednostkami obmiaru sa:
— Mg (t) : przygotowania i montazu zbrojenia, obsadzenia $rub kotwiacych, na podstawie pomiaru
w terenie;
—  m? : podkladu z betomu, warstwy wyrownawczej, stabilizacji grumtu cementem, na podstawie
ponuaru w terenie;
— m?* betonowanie pochylni 1 schoddw; na podstawie pomiaru w terenie,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét.

Ogélne zasady odbioru robdt podano w ST WO “Wymagania ogédlne”. Odbiom robdt nalezy dokonaé
zgodnie z , Warnnkami technicznymi Wykonania i Obmiaru Robét Budowlano — Montazowvch™.

8.2. Sprawdzenie jakosci wykonanvch robdt obejmuje ocene :

- prawidlowosci polozenia budowli w planie:

- prawidlowoéci cech geometrycznych wykonanych konstrukeji lub jej elementéw |

- jakodci betonu pod wzgledem jego zaggszezenia, jednolitosci struktury, widocznych wad i
uszkodzen (np. raki, rysy),

- gladkosci powierzchni — laczna powierzchnia rakéw i rys nie powinna by¢ wigksza niz 1%
calkowitej powierzchni danego elementu (stwierdzone raki winny by¢ zaprawione zaprawa
cementowa . rysy wieksze od 2mm zaprawione masa asfaltowa).

- prawidlowoé¢ wykonania zbrojenia — zbrojenie gléwne nie moze by¢ odsloniete.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1, Ogolne wymagania dotyczace platnosci.
Platnosci malezy przyjmowaé zgodnie z zaktualizowany cema kosztoryvsowsy, w oparciu o odbiér
faktvcznie zamdwione) 1 wykonamnej pracy oraz z ocena jakoséci robot 1 oceng jakosci uzytych materialdw.
9.2, Platnosci,
Cena kosztorysowa wykomnania robot obejmuje ;
— roboty przygotowawcze 1 pomiarowe, w tym geodezyjne ustalenie usvtuowania obiektéw i ich
gléwnych elementéw;,
— zakup, dostarczenie i wbudowanie materialdw;
— wykonanie prefabrykacyi elementédw zbrojeniowyvch i stalowych;
- wykonanie i demontaz szalunkéw, rusziowar. pomostéw roboczych, stemplowarn.
- wykonanie niezb¢dnych badan laboratoryjnych i pomiarow;
- pobieranie normowych prob betomy, ich przechowywanie w wamnkach zblizonych do betonn
ulozonego w konstrukcji 1 okreslanie badanej wytrzymalosci.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 10348-2:2019-11 - wersja angielska - Stal do zbrojenia betonn - Stal zbrojeniowa ocynkowana -
Czeéé 2: Wyroby ze stali zbrojeniowej ocynkowanej

PN-EN 12390-53:2019-08 - wersja angielska - Badania betorm -- Czes¢ 5. Wytrzymalo$¢ na zginanie
prébek do badan

PN-EN 12390-3:2019-07 - wersja angielska - Badania betonu -- Czes¢ 3: Wytrzvmalos¢ na sciskanie
probek do badan

PN-EN 206+A1:2016-12 wersja polska - Beton -- Wymagania, wlasciwosci, produkcija 1 zgodnosc
PN-EN 16228-1:2014-07 wersja angielska - Sprzet do wiercenia i fundamentowania -- Bezpieczenstwo --
Czeéé 1: Wymagania ogdlne

PN-EN 16228-4:2014-07 wersja angiclska - Sprzet do wiercenia i fundamentowania — Bezpieczefistwo --
Czes¢ 4: Sprzet do fundamentowania

PN-EN 1992-1-1;2008/NA.2010 - wersja polska - Eurokod 2 - Projektowanie konstrukcji z betony -
Czeé¢ 1: Reguly ogolne i reguly dla budynkow

PN-EN 1994-1-1:2008 wersja polska - Eurokod 4 -- Projektowanie zespolonych konstruikcji stalowo-
betonowych -- Czesc 1-1: Reguly ogdlne 1 reguly dla budynkdw

PN-EN 12189:2000 - wersja polska - Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych --
Metody badaf — Oznaczanie czasu przydatnosci do uzycia

2) Stropy betonowe wylewane

1. WSTEP

1.1, Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacyi techmcznej sj wymagania dotyczace wykonania konstrukcji stropdw
betonowych zelbetowych wylewanych zaréwno pod jak 1 nad kubikami murowanymi.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i odbiom
robot, kidre zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrkgcji stalowo — drewniane) wraz z zagospodarowaniem terenu.

1.3, Zakres robét objetych S8T

Roboty. ktérych dotyczy specyfikacja obejmmja wszysikie czynnosci umozliwiajace i majace na celn
wykonanie konstnikgji stropow betonowych zelbetowych wylewanych zaréwno pod jak i nad kubikami
MUrowanymi.

1.4, Okreslenia podstawowe

Okreglenia podane w ninigjsze] specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami,

1.5, Ogolne wymagania dotyczace rohot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnoié z dokumentacja
projektows, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzoru.

2, MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow

2.1.1. Beton klasy B25

2.1.2. Stal zbrojeniowa klasy A-IIT (34GS) - prety ©12mm

2.1.3. Stal zbrojeniowa klasy A0-StOSb - strzemiona @6mm w rozstawie co 30cm
2.1.4. Izolacja przeciwwilgociowa

3.SPRZET

3.1, Ogélne wymagania dotyczace sprzg¢tu

Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprzetn podano w 85T, Wymagania ogdlne”. Do wykonania

robdt betonowych i zelbetowych nalezy nzy¢ nastepujacego sprzetu

- betoniarka do produkcji mieszanek betonowych réznych klas o konsystencji od polcieklej do
gestoplastycznej.

- wibratory pograzalne;

- zacieraczka do betomu,;

- agregat stmmieniowo — pompowy do odpowietrzania 1 odprowadzania nadmiaru wody ze $wiezo
nlozone) mieszanki betonowe;;



19

— deskowania inwentaryzowane z drewna lub deskowania z czesciowym uzyciem materialdow
drewnopochodnych takich jak: plyvty twarde, stemple, Iaczniki stalowe itp.;

— deskowania systemowe;

— ciesielnia polowa do przygotowania i uzupelnienia deskowan;

— mnozyce mechaniczne;

— gietarka mechaniczna;

— mozyce,

— inme mezbedne do wykonywamia robdt,

4. TRANSPORT

4,1, Ogélne wymagania dotyczace transportu

Do transportu materialéw stosowanych do wykonania robét betonowych uzyé nastepujacych srodkéw

transporin :

- pompa hydranliczna do transportu mieszanki betonowej w obrebie placn budowy na podwoziu
samochodowym;

- cementowoz do zaopatrzenia W cement;

- przyczepa do transportu stali zbrojeniowej i dluzyc.

Czas pomigdzy wymieszaniem betonu a jego wbndowaniem nie moze przekracza¢ 45minnt.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie zbrojenia.

Przygotowanie, montaz i odbior zbrojenia powinien odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich norm, a
klasy i gatunki stali winny odpowiada¢ klasom betoru Przewozenie stali na budowe powinno odbywaé
si¢ w sposob zabezpieczajacy ja przed odksztalceniami 1 zanieczyszczemami. Zabezpieczeniem prze
nadmierna korozja stali zbrojeniowej, magazynowanej na otwartym powietrzu, moze byé powloka
wykonana z mleczka cementowego. Prety zbrojenia, przed ich ulozeniem w deskowaniu nalezy oczyécic
z zendry, luznych platkéw rdzy. kurzu 1 blota. Stal pokrvty rdza oczyszcza si¢ szczotkami recznie lub
mechanicznie. Po oczyszczeniu nalezy sprawdzic wymiary przekroju poprzecznego pretoéw. Prety,
uzywane do produkcji zbrojenia powinmy by¢ proste. Dopuszezalna wielkosé miejscowego wykrzywienia
nie powinna przekracza¢ 4mm,w przypadku wickszych odchivlek stal zbrojemowa nalezy prostowac za
pomiocy kluczy, mlotkow, prostowarek 1 wyciggarek. Ciecie pretéw malezy wykona¢ przy maksymalmym
wykorzystaniu materialéw. Prety ucina si¢ z dokladnoscia do lem. Ciecie przeprowadza si¢ przy pomocy
mechanicznych nozy. Dopuszcza sie rowniez cigcie palnikiem acetylenowym. Gigcie pretéw nalezy
wykona¢ zgodnie z doknmentacja techniczng i odpowiednimi normami.

3.2, Montaz zbrojenia.

Dla zachowania wlasciwej grubosci otulenia pretow nalezy stosowa¢ podidadki dystansowe z tworzywa
sztucznego. betonu Inb zaprawy cementowej. Szkiclety zbrojenia powinny byé. o ile mozliwe,
prefabrykowane na zewnatrz. W szkieletach tych wezly na przecieciach pretow powinny byé polaczone
przez spawanie, zgrzewanic lub wiazanie na podwdjny krzyz wyzarzonym drutem wigzatkowym o
srednicy nie mniejszej niz 0.6mm.

3.3. Warunki atmosferyvezne w czasie betonowania.

Betonowanie nie powinno by¢ wykonywane w temperaturach nizszych niz 5°C i nie wyzszych niz 30°C.
Przestrzeganie tych przedzialdw temperatur zapewnia prawidlowy przebieg hydratacji cementu i
twardnienia betonu, co gwarantuje nzyskanie wymaganej wytrzymalo$ci i trwalo$ci betonu.

3.1.4. Skiad mieszanek betonowych.

Sklad mieszanek betonowych opracowuje Wykonawca na podstawie wynikéw badan materialdw. ogélnie
stosowanych metod projektowania skladu betonu oraz laboratoryjnych badan probek. Ponadio sklad
mieszanki betonowej winien by¢ ustalony metoda obliczeniowo — do$wiadezalng biorac pod uwagg
wlasciwosci:

- konsystencji;

- urabialnosci;

- szezelnoscel.

Ze wzgledu na konieczno$¢ osiggania wysokie) marki betorm B20 nalezy przestrzegac receptury betonu
wykonanej przez laboratorium.

5.5, Warunki przystapienia do produkeji betonu.

Jezeli Wykonawca zaklada samodzielng produkcje betomu a nie jej zaméwienie w wyspegjalizowane)
betonowni — przed przystapieniem do produkcji betonu wszystkie zespoly i urzadzenia wytwomi nalezy
komisyjnie sprawdzi¢. Wyniki kontroli powinmy by¢ ujete w protokole podpisanym przez Wykonawcee 1
Inzyniera.

5,6, Przygotowanie do betonowania,
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Przed betonowaniem nalezy oczyscié deskowanie lub powlec forme stalows srodkiem adhezyjnym.
Montaz zbrojenia i zapewniemie wlasciwych grubosci otulin dzigki odpowiedmim przekladkom
dystansowym.

5.7. Ulozenie mieszanki betonowej.

Mieszanke betonows nalezy uklada¢ w deskowaniu réwnomierna warstwa na cale) powierzchni i nie
mozna jej zrzucaé z wysokosci wickszej mz 0,50m. Dobdr metody zageszezamia jak i rodzaj wibratordw
jest uzalezniony od rodzaju konstrukeji 1 grubosci ukladane) mieszanki betonowej. Sposob zageszczania
masy betonowej przy pomocy wibratorow wglebnych: nalezy zanurzac je 10-15cm w warstwie uprzednio
lllOZOnej pIONOwo W odst¢pach 40-50cm. Warstwe nastepna betonu ukiadaé przed rozpoczeciem
wigzania warstwy nizszej, usuwa_]qc wode z pomerzclnu warstwy wyzszej. Szalunki nicodkszialcalne
oraz technologia betonowania i wibrowania powinny zapewni¢ gladka powierzchni¢. Wewngtrzne
powierzchnie szalunkéw powlekaé $rodkami antyadhezyjnymi. Swiezo wykonany beton nalezy chroni¢
przed gwaltownym wysychaniem, przed wstrzasami i nadmiernym obcigzeniem. Zaleca si¢ bezposrednio
po zakoniczeniu betonowania przykrycie powierzchni betonun lekkimi oslonami wodoszezelnymi,
zapobiegajacymi odparowanin wody z betonu i chronigcymi beton przed deszczem 1 zabrdzeniem.
Sposdb pielegnac)i betonu zalezy od temperatury otoczenia oraz gabarytow betonowanych elementow i
winien by¢ kazdorazowo uzgadniany i akceptowany przez Inzyniera.

3.8. Rozbidrka szalunkdw i rusztowania.

Catkowita rozbiorka szalunkéw i msziowan moze nastapié po uprzednim ustalenin rzeczywistej
wylrzymalosci betonu.

5.9, Rozhidrka szalunkdw,

Rozbidrka szalunkéw moze nastgpié po uprzednim ustaleniu rzeczywistej wytrzymato$ci betonu,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST WO “Wymagania ogdlne™.
6.1, Kontrola jakesci materialéw,
Wszystkie materialy do wykonania robdt musza odpowiadaé¢ wymaganiom Dokumentagji Projektowej i
Specyfikacji Technicznej, oraz musza posiada¢ swiadectwa jakosci producentdéw i uzyskac akceptacie
Inzyniera.
6.2, Kontrola jakesci wykonania robét,
Kontrola jakosci wykonama robot polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z Dokumentacja
Projektows, Specyfikacyy Techniczng i polecenianu Inzyniera.
Kontroli jakosci podlega wykonanie :
- gzalunkdéw;
- Zbrojenia;
- betonowania;
- robdt zanikajacych i nlegajacych zakrycin,

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiani robdt podano w ST WO “Wymagania 0gdlne”.
Jednostkami obmian sg:
- Mg (1) : przygolowania i montazu zbrojenia. obsadzenia $mb kotwiacych. na podstawie pomian
W terenie;
- m?: podkladu z betonn, warstwy wyrdwnawczej. siabilizacji grunin cemeniem, na podsiawie
pomiam w terenie;
— m?* betonowanie pochylni 1 schoddw; na podstawie pomiaru w terenie,

8. ODBIOR ROBOT

8.1, Ogélne zasady odbioru robét,

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST WO “Wymagania ogdlne”. Odbioru robét nalezy dokonac
zgodme z ,, Warunkami technicznymi Wykonania 1 Obmiaru Robét Budowlano — Montazowych”.

8.2, Sprawdzenie jako$ci wykonanych robét obejmuje ocene :

— prawidlowosci polozenia budowli w planie;

— prawidlowosci cech geometrycznveh wykonanych konstrukeji lub jej elementow ;

— jakosci betoru pod wzgledem jego zageszezenia, jednolitosci struktury, widocznych wad i
uszkodzen (np. raki, rysy);

- gladkosci powierzchni - {aczna powierzchnia rakéw i rys nie powinna by¢ wicksza niz 1%
calkowitej powierzchni danego elementu (stwierdzone raki winny by¢ zaprawione zaprawa
cementowy . rysy wigksze od 2mm zaprawione masa asfaltowa).

- prawidlowoé¢ wykonania zbrojenia — zbrojenie gléwne nie moze by¢ odsloniete.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1, Ogolne wymagania dotyczace platnosci.
Platnosci malezy przyjmowaé zgodnie z zaktualizowany cema kosztoryvsowsy, w oparciu o odbior
faktvcznie zamdwione) 1 wykonamnej pracy oraz z ocena jakoséci robot 1 oceng jakosci uzytych materialdw.
9.2, Platnosci,
Cena kosztorysowa wykomnania robot obejmuje ;
— roboty przygotowawcze 1 pomiarowe, w tym geodezyjne ustalenie usytuowania obiektédw i ich
gléwnych elementow:
—  zakup. dostarczenie i whndowanie materialow;
- wykonanie prefabrykacji elementdéw zbrojeniowych i stalowych:
- wykonanie i demontaz szalunkéw, rusziowar. pomostéw roboczych, stemplowarn.
- wykonanie niezb¢dnych badan laboratoryjnych i pomiarow:
- pobieranie normowych prob betomy, ich przechowywanie w wamnkach zblizonych do betonn
ulozonego w konstrukcji 1 okreslanie badanej wytrzymatosci.

10, PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 10348-2:2019-11 - wersja angielska - Stal do zbrojenia betonu - Stal zbrojeniowa ocynkowana -
Czes¢ 2: Wyroby ze stali zbrojeniowe) ocynkowanej

PN-EN 12390-53:2019-08 - wersja angielska - Badania betorm -- Czes¢ 5. Wytrzymalo$¢ na zginanie
prébek do badan

PN-EN 12390-3:2019-07 - wersja angielska - Badania betonu -- Czes¢ 3: Wytrzymalo$¢ na éciskanie
prébek do badan

PN-EN 206+A1:2016-12 wersja polska - Beton -- Wymagania, wlasciwosci, produkcija 1 zgodnosc
PN-EN 16228-1:2014-07 wersja angielska - Sprzet do wiercenia i fundamentowania — Bezpieczefistwo --
Czes¢ 1. Wymagania ogdlne

PN-EN 16228-4:2014-07 wersja angielska - Sprzet do wiercenia i fundamentowania -- Bezpieczenstwo --
Czeé¢ 4: Sprzet do fundamentowania

PN-EN 1992-1-1:2008/NA:2010 - wersja polska - Eurokod 2 - Projektowanie konstrukcji z betonu -
Czeé¢ 1: Reguly ogolne i reguly dla budynkow

PN-EN 1994-1-1:2008 wersja polska = Eurokod 4 -- Projektowanie zespolonych konstrukcji stalowo-
betonowych -- Czg$¢ 1-1: Reguly ogdlne i reguly dla budynkéw

PN-EN 121892000 - wersja polska - Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukeji betonowych --
Metody badan -- Oznaczanie czasu przydatnosci do uzycia

B01.04 - CPV 45432114-6 — Roboty w zakresie podlég drewnianych

1. WSTEP

1.1, Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyiikagji techmicznej sa wymagania dotvezace wykonania konstrukeji podlogi
drewnianej ma legarach.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyvczace wykonania i odbioru
robot, ktore zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrukcji stalowo — drewnianej wraz z zagospodarowaniem terenu,

1.3, Zakres robét objetych S8T

Roboty, kidrvch dotyczy specyfikacja obejmmja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celn
wykonanie konstrkeji drewnianej podlogi na legarach w projeliowanym obickcie budowlanym.

1.4, Okreslenia podstawowe

Okreélenia podane w ninigjsze] specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.5, Ogolne wymagania dotyczace rohot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnoié z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzom.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow

2.1.1. Drewno do pokryvcia powierzchni podlogi — deska z drewna Massaranduba o wymiarach 32/145mm
2.1.2. Legary z drewna akacjowego o wymiarach 200/200mm, drewno klasy D70
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2.1.3. Preparaty zabezpieczajace przed korozjy biologiczng i ogniem winny by¢ stosowane zgodnie z
instrukcja producenta

2.1.4. Laczniki — zlacza ciesielskie, ewentualmie gwozdzie, Iaczniki metalowe ksztaltowe, ktére powinmy
odpowiada¢ wymaganiom norm

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Roboty mozna wykonywaé recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. TRANSPORT
4,1, Ogélne wymagania dotyczace transportu
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
.1. Konstrukeja podlogi na legarach — wymagania:
- impregnacja elementéw drewnianych
- odwiazanie elementéw skladowych konstrkeji
- zaimpregnowanie micjsc obrabianych
- zamontowanie konstrukcji legardw i podlogi za pomoca zlaczy ciesielskich. lacznikow
ciesielskich, gwozdzi i $rub

th

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

—  sprawdzi¢ zgodnosc klasy drewna

—  sprawdzi¢ wlasciwosci stosowanego srodka do impregnacyi drewna
dokonaé ogledzin dokladnosci wykomnania polaczen ciesielskich
dokona¢ kontroli wilgotnosci drewna

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot jest dla konstrukeji podlogi drewnianej na legarach — m2 ITlosé robot okresla
si¢ na podstawie obmiaru sprawdzonego przez inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
Polega na dokladnym sprawdzenin wykonangj konstrukcji podlogi drewnianej na legarach ze
szczegolnym uwzglednieniem prawidlowosci polaczen elementow drewnianych, sprawdzeniu jakosci
uzytych materialdéw oraz zastosowanej impregnacji.
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace doknmenty

- ilogci wykonanych robot

- dokumentacja kosztorysowa

- projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalona ilos¢ m? wykonanych robét wg ceny jednostkowej, ktora obeymuje:;
—  przvgotowanie
— wykonanie robdt
— uporzadkowanie stanowiska pracy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 350:2016-10 wersja polska -Trwalos¢ drewna i materialéw drewnopochodnych -- Badanie i
klasvfikacja trwalosci drewna 1 materialéw drewnopochodnych wobec czynnikéw biologicznvch

PN-EN 16784:2016-08 wersja angielska - Konstrukcje drewniane -- Metody badan -- Okreslanie
zachowania zabezpieczonyvch 1 niezabezpieczonych lacznikdw przy dlugotrwalym obciazeniu

PN-EN 1383:2016-03 wersja angielska - Konstrukcje drewniane -- Metody badan -- Noénosé lacznikdw
do drewna na przeciaganie

PN-EN 145452011 wersja polska - Konstrukcje drewniane -- Laczniki typu wkladek i piercieni --
Wymagania

PN-EN 1995-1-1:2010 wersja polska - Eurokod 5 -- Projektowanie konstrukgji drewnianych -- Czes$é 1-
1 Postanowienia ogdlne -- Reguly ogélne 1 reguly dotyczace budynkéw

PN-EN 1995-1-2:2008 wersja polska - Eurokod 5. Projektowanie konstmkeji drewnianych -- Czeéé 1-2:
Postanowienia ogoélne -- Projektowanie konstrukcji z nwagi na warnunki pozarowe
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PN-EN 1991-1-7:2008 wersja polska - Eurokod 1 -- Oddzialywania na konstrukcje -- Czeéc 1-7:
Oddzialywania ogdlne -- Oddzialywania wyjatkowe

PN-EN 1991-1-4:2008 wersja polska - Eurokod 1. Oddzialywania na konstrukcje -- Cze$c 1-4:
Oddzialywania ogdlne -- Oddzialywania wiatru

PN-EN 383:2007 wersja polska - Konstrukcje drewniane -- Metody badan -- Okreslame wlasciwosci
podloza i miejscowe) wytrzymalosci na docisk elementéw zlaczy na laczmiki tizpieniowe

PN-EN 1991-1-5:2005 wersja polska - Eurokod 1. Oddzialywania na konstrukcje -- Czes$c 1-5:
Oddzialywania ogdlne -- Oddzialywania termiczne

PN-EN 1991-1-1:2004 wersja polska - Eurokod 1: Oddzialywania na konstrukcje - Czgs¢e 1-1:
Oddziatywania ogdlne -- Ciezar objetosciowy. ciezar wlasny, obciazenia nzytkowe w budynkach

PN-EN 13183-2:2004 wersja polska

Tyt normy Wilgotnos$¢ sztuki tarcicy -- Cze$¢ 2: Oznaczanie wilgotnosci za pomocy elektrycznego
wilgotnosciomierza oporowego

PN-EN 12512:2002 wersja polska - Konstrukcje drewniane -- Metody badan -- Cykliczne badanie
polaczeni na laczniki mechaniczne

PN-EN 1312:2002 wersja polska - Drewno okragle i tarcica -- Oznaczanie objetosci partii tarcicy

PN-EN 1195:1999 wersja polska - Konsirukcje drewniane -- Metody badan -- Zachowanie sig
konstrkcyjnych poszy¢ podlogowych

PN-EN 3801998 wersgja polska - Konstrukcje drewniane -- Metody badan -- Ogélne zasady badan pod
obciazeniem statycznym

PN-EN 26891:1997 wersja polska - Konstrukeje drewmane -- Zlacza na laczniki mechamiczne -- Ogélne
zasady okreslania wytizymalosci i odksztalcalnosci

PN-B-02361:2010 wersja polska - Pochylema polaci dachowych

PN-B-01042:1999 wersja polska - Rysunek konstrukeyjny budowlany -- Konstrukcje drewniane

B01.05 - CPV 45262522-6 — Roboty murarskie

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania $cian murowanych
kubikdw w projektowanym obiekcie budowlanym.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspdlne dotyczace wykonania i odbiom
robot, kidre zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrkgcji stalowo — drewniane) wraz z zagospodarowaniem terenu.

1.3, Zakres robét objetych S8T

Roboty. ktdérvch dotyczy specyfikacja obgjmuja wszystkie czynnosci nmozliwiajace 1 majace na celu
wykonanie konstrukeji murowanej écian.

1.4, Okreslenia podstawowe

Okreglenia podane w ninigjsze] specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami,

1.5, Ogolne wymagania dotyczace rohot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnoié z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzom.

2, MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow

2.1.1. Cegla wapienno — piaskowa grubosci 24cm

2.1.2. Cegly wapienno — piaskowe grubosci 12 cm — do Scian wewnetiznych
2.1.3. Zaprawa klejowa cienkowarstwowa

2.1.4. Zaprawa klejowa tradycyjna (do pierwszej warstwy muru)

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Roboty mozna wykonywac recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. TRANSPORT
4,1, Ogélne wymagania dotyczace transportu
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
3.1. Murowanie $cian — wymagania:
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— uloZenie pierwsze) warstwy muru na 2 — 3cm warstwie zaprawy tradyvcyjnej dla zmiwelowania
ewentualnych meréwnosci plyty fundamentowe;j

—  wyprowadzenie naroznikdw zewnetrznych

—  utrzymywanie tego samego poziommu na wszystkich scianach przy zastosowaniu sznurka
murarskiego zamocowanego w murze

— mocowanie kolejnych warstw muru na zaprawie klejowe) cienkowarstwowej

—  korekcja rdwnosci muru przy uzyciu mlotka gumowego

—  WYZNAaczenie otworéw w nmurze

- mocowanie nadprozy okiennych i drzwiowych

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogolne zasady kontroli jakosci rohot
- dokona¢ ogledzin dokladnoéci wykonania écian i ich rdwnosci przy pomocy poziomicy
- dokona¢ ogledzin gmbosci spoin

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robét jest dla écian murowanych — m?. Ilo$¢ robdt okreéla si¢ na podstawie obmiam
sprawdzonego przez inspektora nadzom.

8. ODBIOR ROBOT
Polega ma dokladnym sprawdzenin wykonanej sciany murowanej ze szczegdlnvm wwzglednieniem
prawidlowosci polaczen, sprawdzeniu jakosci uzytych materialéw oraz réwnosci powierzchii sciany.
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace dokumenty;

— iloéci wykonanych robot

— dokumentacja kosztorysowa

—  projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalona ilos¢ m? wykonanych robét wg ceny jednostkowej, ktora obeymuje:;
—  przvgotowanie
— wykonanie robdt
- uporzadkowanie stanowiska pracy

10, PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 196-3:2016-12 wersja polska - Metody badania cementu -- Cz¢$¢ 3; Oznaczanie ¢zasOw wiazania
1 staloéci objetosci

PN-EN 196-1:2016-07 wersja angiclska - Metody badania cementu -- Cz¢$¢ 1: Oznaczanie
wytrzymalosci

PN-EN 12326-1:2014-10 - wersja angielska - Lupek i inne wyroby z kamienia naturalnego do
zakladkowych pokrv¢ dachowych i okladzin $ciennych -- Czesé 1 Wymagania dotyczace lupkéw i plvtek
weglanowo-tupkowych

PN-EN 197-2:2014-05 wersja polska - Cement -- Czes¢ 2: Ocena zgodnosci

PN-EN 196-2:2013-11 wersja polska - Metody badania cementu -- Czeé¢ 2: Analiza chemiczna cementu
PN-EN 197-1:2012 wersja angielska - Cement -- Cze¢s¢ 1. Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci
dotyczace cementéw powszechnego nzytkn

PN-EN 196-7.2009 wersja polska - Metody badania cementu -- Czes¢ 7: Metody pobicrania i
przygotowania probek cementu

PN-EN 13043:2004 wersja polska - Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych ntrwaleni
stosowanych na drogach. lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchn

PN-EN 13139:2003 wersja polska - Kmiszywa do zaprawy

PN-EN 1097-3:2000 wersja polska - Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosdci kruszyw —
Oznaczanie gestosci nasypowej 1 jamistosci

PN-EN 932-1:1999 wersja polska - Badania podstawowych wlasciwosci kruszyw -— Metody pobierania
prébek

B01.06 - CPV 45321000-3 — Izolacja cieplna

1. WSTEP

1.1, Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specvfikacyi techmicznej sa wymagania dotyczace wykonania izolacji termicznej
scian i stropow kubikdw w projektowanym obiekeie budowlanym.
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1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonamia i odbioru
robot, ktore zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrukcji stalowo — drewnianej wraz z zagospodarowaniem terenu,

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikagja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na celu
wykonanie izolacji termicznej obiektu budowlanego tj. stropdw, stropodachow 1 $cian murowanych
kubikdw.

1.4, Okreslenia podstawowe

Okreglenia podane w ninigjsze] specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami,

1.5, Ogolne wymagania dotyczace rohot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnoié z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzom.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow

2.1.1. Do izolacji $cian — styropian grmbosci 10cm

2.1.2. Do izolacji stropdéw — styrodur grnibosci Scm,

2.1.3. Do izolagji stropodachéw — styropian gmbosei 12cm.

2.1.4. Zaprawy klejowe: do przyklejania styropiann i zatapiania siatki podiynkowej elewacyjnej
2.1.5. Foliaz PVC

2.1.6. Papa lekka na lepiku

2.1.7. Siatka podtynkowa elewacyina

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Roboty mozna wykonywaé recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4, TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Materaly moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

WYKONANIE ROBOT
1. Wykonanie izolacji termicznej Scian — wymagania:
- pokrycie scian murowanych zaprawa klejowa
— pokrycie plyt styropianu zaprawa klejowa (ewentnalne dociecie do wymaganego fragmentu
sciany lub otworn)
- przyklejenie styropiann do $ciany z docisnigciem
- wypelnienie pianka polinretanowa ewentualnych szczelin migdzy przyklejonymi plytami
styropianowymi
- pokrycie
3.2, Wykonanie izolacji termicznej stropéw — wymagania:
— ulozenie plvt styrodoru na plycie betonowej
— rozloZzene foln z PVC
—  wylame warstwy chudego betonu
5.3. Wykonanie izolacji termicznej stropodachéw — wymagania:
— ulozenie plyt styropianu na plycie betonowej
— ulozenie papy lekkiej na lepiku — 2 warstwy

5.
5.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
—  sprawdzic¢ szczelnos¢ ulozenia materialow termoizolacyjnych
—  sprawdzi¢ dokladnosc rozlozenia folii z PVC i papy na lepiku
— dokonac ogledzin polaczen papy

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robdt jest dla wykonania izolacji termicznych — m? Ilog¢ robdt okresla si¢ na
podstawie obmianu sprawdzonego przez inspektora nadzomn.

8. ODBIOR ROBOT
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Polega na dokladnym sprawdzemu wykonanej izolacji termicznej ze szczegdlnym wwzglednieniem
szczelnosci polaczen elementéw termoizolacyjnvch, sprawdzeniu jakosci uzytych matenaldow oraz
zastosowanego wykonczenia — chudego betonu. papy na lepiku 1 siatki elewacyjnej pokrytej zaprawa
klejowa.
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace dokumenty:

— iloéci wykonanych robot

— dokumentacja kosztorysowa

—  projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za nstalona ilo§¢ m* wykonanych robot wg ceny jednostkowej, kidra obejmuje:
- przygotowanie
- wykonanie robot
- uporzadkowanie stanowiska pracy

10, PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 13163+A2:2016-12 wersja polska -Wyroby do izolagji cieplnej w budownictwie -- Wyroby ze
styropianu (EPS) produkowane fabrycznie -- Specyfikacja

PN-EN 13172:2012 wersja polska -Wyroby do izolagji cieplngj -- Ocena zgodnoéci

PN-EN 14933:2009 wersja polska - Lekkie wyroby wypelniajace i izolacyjne do zastosowan w
budownictwie ladowym i wodnym -- Wyroby ze styropiau (EPS) produkowane fabryczme --
Specyfikacja

PN-EN 15715:2009 wersja polska

Wyroby do izolacji cieplnej -- Instrukcje montazu 1 mocowania do badania reakeyi ma ogien -- Wyroby
produkowane fabrycznie

PN-EN IS0 9229:2007 wersja polska - Izolacja cieplna -- Slownik

BOL07 - CPV 45223210-1 — Roboty konstrukeyjne z wykorzystaniem stali

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specvfikacji Technicznej

Przedmiotem ninigjszej specyfikac)i technicznej sa wymagania dotyczace wykonania konstrkcji stalowej
wiaty — slupdw oraz wiazarOw stalowych,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i odbiom
robot, kidre zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrkeji stalowo — drewniane) wraz z zagospodarowaniem terenu.

1.3, Zakres robét objetych S8T

Roboty. ktérvch dotyczy specyfikacja obejmmja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celn
wykonanie konstrukeji stalowej wiaty — slupdw oraz wigzardw stalowych,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélema podane w niniejszej specyfikacyi sa zgodne z odpowiednimi normama.

L.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosé z dokumentac)a
projektows, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzoru.

2, MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow

Konstrukcja stalowa

Elementy stalowe:

—wszystkie elementy konstrukgji stalowych — zgodnie z wyspecyfikowaniem w projekcie,

Wszystkie elementy (jezeli tak opisano w PW) powinny by¢ zabezpieczone ogniowo i antykorozyjnie.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogéine

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podane sa w SST ,, Wymagania ogdlne™ pkt 3.2.

3.2, Sprzet do transporta i montaiu konstrukeji

Do transportu i montazu konstrukcji nalezy uzyvwac zurawi, wciagarek, dzwignikow, podnosnikéw i
innych wrzadzen. Wszelkie urzadzenia dzwigowe, zawiesia i trawersy podlegajace przepisom o dozorze
technicznym powinny by dostarczone wraz z aktualnymi dokumentami uprawniajgcymi do ich
eksploatacji.
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3.3, Sprzet do robot spawalniczych

Stosowany sprzet spawalniczy powinen umozliwia¢ wykonanie zlaczy zgodnie z technologia spawania i
dokumentacja konstrukeyjng. Spadki napigcia pradu zasilajacego nie powinny by¢ wigksze jak 10%.
Eksploatacja sprzg¢tu powinma by¢ zgodna z instrukeja. Stanowiska spawalnicze powinmy byé
odpowiednio urzadzone - spawarki powinny sta¢ na izolujacym podwyzszeniu i byv¢ zabezpieczone od
wplywow atmosferycznych. Sprzet pomocniczy powimen by¢é przechowywany w  zamvkanych
pomieszczeniach.  Stanowisko robocze powinnoe by¢ urzadzonme zgodnmie z przepisami bhp i
przeciwpozarowymi, zabezpieczone od wplywow atmosferycznvch, odwietlone z dostateczng wentylacya.
Stanowisko robocze powinno by¢ odebrane przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4,1, Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podane s w SST Wymagania ogélne” pkt 3.3 Elementy
konstrmkcyjne moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

4.2, Transport materialdw

Podczas transportn materialy i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami
Inb utrata statecznosci. Dostawa - dowolnym $rodkiem transportn, zaakceptowanym przez Inspekiora.
Transport pionowy za pomoca dzwign.

4.3. Skladowanie materialéow i konstrulkeji

Konstrukcje i materialy dostarczone na budowe powinny by¢ wyladowywane zurawiami, Do wyladunkn
mniejszych elementéw mozna uzy¢ weiggarek lub weiggnikéw. Elementy ciezkie, dlugie i wiotkie nalezy
przenosic za pomocy zawiesl 1 usztywni¢ dla zabezpieczenia przed odksztalceniem. Elementy ukladac w
sposob umozliwiajacy odczytanie znakowania. Elementy do scalania powinny by¢ w miare mozliwosci
skladowane w sasiedztwie miejsca przezmaczonego do scalamia. Na miejscu skladowania nalezy
rejestrowaé konstrukeje miezwlocznie po ich nadejsciu, segregowac i uklada¢ na wyznaczonym miejscu,
oczyszezad 1 naprawiac powstale w czasie transportu ewentualne uszkodzenia samej konstrukcji jak 1 jej
powloki antvkorozyjnej. Konstrukcje nalezy ukladaé w pozyci poziomej na podkladkach drewnianych z
bali lub desek na wyréwnanej do poziomu ziemi w odleglosci 2.0 do 3.0 m od siebie. Elektrody
skladowad¢ w orvginalnych opakowaniach, zabezpieczone przed zawilgocenien.

5. WYKONANIE ROBOT

3.1. Wymagania ogdlne

Ogoblne zasady wykonania robdt podano w 58T ., Wymagania Ogdlne™ pkt.4.

Przed przysigpieniem do produkcji lnb do montazu czy to w warsztacie, ¢zy tez na placu budowy,
konstruktor winien npewni¢ sie, ze plany dotyczace tych robot uzyskaty zgode Architekta i Inspektordw
Nadzom oraz ze wszystkie homologacje metod spawania oraz metoda montazu zostaly zaakceptowane.
Wykonawca winien dysponowac odpowiednimi placami do montazu wsigpnego oraz do skladowania.
Czynnosci montazu wstepnego odbywaja sie obligatoryjnie w zakladzie produkcyjnym. Wykonawca
winien poczyni¢ wszelkie starania, aby upewni¢ si¢, iz montaz mozna przeprowadzi¢ na placu budowy
bez potrzeby ew. pdZniejszych napraw na miejscu. powodujacych opdznienia Inb wplywajace na jakosé
obiekiu budowlanego. Wszystkie prace wykonane zardéwno w fabryce, jak i na placu budowy winny by¢
bezwzglednie sprawdzane przez producenta. Szkielety konstrukeji stalowych nalezy produkowaé zgodnie
z prawidlami rzemiosta technicznego. Wszystkie wykorzystane materialy konstrukeyjne winmy by¢ nowe
i czyste, a w przypadku fragmentdéw przeznaczomych do polaczen srubami o duzej wytrzymalosci -
dostarczane na plac budowy =z =zabezpieczeniem oslonami. Obrébke plastyczna elementdw
konstrukcyjnych nalezy przeprowadzic przy zastosowaniu takich $rodkdw ostroznosci, aby operacje
ksztaltowania odbywaly si¢ stopniowo 1 w sposob ciagly oraz nie powodowaly ani pekniec, ami rozdarg,
ami tez nadmiermego zmniejszenia ich grubosci,. Wymiarowanie dlugosci lub ciecie elementdw
konstrukcyjnych nalezy wykomnaé przy pomocy nozyvc, pily lub palmka gazowego. Cigcia powinny byé
czyste, bez znieksztalcen ami peknieé. Elementy laczone winny dobrze przystawad do siebie,
Powierzchnie styczne nalezy dokladnie oczysci¢ szczotka lub piaszczarka. Powierzchnie styczne
elementéw konstrukcyjnvch laczone przy pomocy s$rub o duzej wytrzymaloéci malezy poddac
piaskowaniu zgodnie z obowiazujaca norma. dokladnie wyszczotkowaé 1 odtluscié, oczyséci¢ z ziaren
spawalniczych i mie malowa¢ (chyba ze Architekt i Inspektorzy Nadzoru wyraza zgode na zastosowanie
specjalngj farby, odpowiedniej dla tego typu polaczenia). Klasy dokladnosci przygotowania powierzchni
wymienione sa na planach. tak samo jak tolerancje wykonania otworéw w polaczeniach smbowych.
Rodzaj przygotowania powierzchni polaczef na $mby o duzej wytrzymalosci winien by¢ zgodny ze
wspolczynnikiem tfarcia wybranym przez Wykonawce oraz zatwierdzonym przez Architekta i Binro
Projektowe. (Wspélczynnik ten nie moze by¢ nizszy niz 0.3).W przypadkn wystapienia jakichkolwick
zaklocen w czasie robdt (wadliwa regulacja maszyn. niewlasciwe manewrowanie operatordw sprzetu),
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Wykonawca jest uwazany za jedynego odpowiedzialnego i winien temu zaradzié, ponoszac przy tym
wszelkie koszty. Powinmen on réwniez dostarczy¢ Inzynierowi 1 Inspektorom Nadzoru imienne
$wiadectwa o kwalifikacjach i kompetencjach spawaczy zardwno w zakladzie produkcyjnvm, jak i na
placu budowy, zgodnie z normami.

5.2, Wymagania szczegblowe

Wiazary dachu nalezy stezy¢ w plaszczyznie pionowej i poziome) stezeniami systemowymi z prgta
stalowego o srednicy o016,

5.3.Montaz elementéw stalowych

Elementy konstrukcyjne powinny by¢ oznakowane w sposéb trwaly i widoczny. W kazdym stadium
montazu konstrukcja powinna mie¢ zdolnos¢ przenoszenia sit wywolanych wplywami atmosferycznymi
oraz obciazeniami montazowyimi, sprz¢tem i materiatami. Roboty nalezy tak wykonywal, aby zadna
czes¢ konstrukeji nie zostala podczas montazu przeciazona Inb trwale odksztalcona. Stale polaczenia
elementdow konstmkeji powinny byc wykonane dopiero po dopasowaniu stykow i wyregulowanin calej
konstrukcji lub niezalezngj jej czesci. W polaczeniach érubowych zakladkowych szczelina w stykn
niesprezanym nie powinna przekracza¢ 2 mum. Otwory na smby zaleca si¢ dopasowywac za pomoca
przebijakéw. a w razie koniecznosdci rozwiercaé. Dopuszczalne odchylki ustawienia geometrycznego
konstrkcji;

—odchylenie osi slupa wzgledem osi teoretycznej -3 mm

—odchylenie osi stupa od pionn-15 mm

3.4.Polaczenia spawane

Brzegi do spawania wraz z przyleglymi pasami szerokosci 15 mm powinny by¢ oczyszczone z rdzy.
farby i zanieczyszczefi oraz nie powinny wykazywac¢ rozwarstwien i rzadzizn widocznych golym okiem.
Kat ukosowania, polozenie i wielkos¢ progu. wymiary rowka oraz dopuszczalne odchylki przyimuje si¢
wedlug wlasciwych norm spawalniczych. Szczeling migdzy elementami o nieukosowanych brzegach
stosowac nie wicksza od 1,5mm.

5.5, Wykonanie spoin

Rzeczywista grubosé spoin moze byé wicksza od nominalnej-20%, a tylko migjscowo dopuszcza sie
gruboéé mniejsza;

—5% —dla spoin czolowych

—10% —dla pozostalych.

Dopuszcza si¢ migjscowe podtopienia oraz wady lica i grani jesli wady te mieszcza sie w granicach
gruboéci spoiny. Niedopuszczalne sa pekniecia, braki przetopu, kratery i nawisy lica. Wymagania
dodatkowe takie jak:

—obrébka spoin

—przelopienie grani

—wymagana technologi¢ spawania

moze zaleci¢ Inzynier wpisem do dziennika budowy.

Zalecenia technologiczne

—spoiny szczepne powinny by¢ wykonane tymi samymi elektrodami ¢o spoiny konstrukcyjne

—wady zewnetrzne spoin mozna naprawic uzupelniajacym spawaniem, natomiast peknigcia, nadmiermna
ospowatosc, braki przetopu, pecherze nalezy usunac przez szlifowanie spoin 1 ponowne ich wykonanie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platmosci podano w pkt 3, Wymagamia ogélne” specyfikacji
technicznej.Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodmosci wykonamia robdt z projektem oraz
wymagamanu podanymi w punkcie 5 Roboty podlegaja odbiorowi.

7. OBMIAR ROBOT

Ogélne zasady obmiaru robdt podano w SST .. Wymagania ogdlne”™ pkt 6. Jednostkami obmiarowymi dla
wykonania konstrukcji stalowej jest masa gotowej konstrukcji w tonachlt], oraz ilos¢ gotowych
elementéw stalowych — wigzardéw w sztukach [szt].

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbiom robdt podano w SST . Wymagania ogdlne™ pkt 7.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z doknmentacja projektowa. SST 1 wymaganiami Inspektora nadzom, jezeli
wszystkie pomiary i badania (z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji) wg pkt. 6 SST daly
pozytywny wynik. Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w OST , Wymagania ogélne” pkt 8
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Cena jednostkowa wykonamia 1 tony [t] konstrukeji stalowej obejmuje:
—dostarczenie materialow i sprzgtu,

—montaz calej konstrukgji stalowej.

—roboty wykoniczeniowe i uporzadkowanie terenu,

—przeprowadzenie wymaganych pomiarow.

Cena jednostkowa montazu 1 sztuki [szt] elementu konstrukeji stalowe) obejmuje:
—dostarczenie materialow i sprzgtu,

—montaz poszczegdlnych elementdw stalowych,

—roboty wykoniczeniowe i uporzadkowanie terenu,

—przeprowadzenie wymaganych pomiardéw

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 379+A1:2010 wersja polska - Ochrona indywidualna oczu -- Automatyczne filtry spawalnicze
PN-EN 1993-1-1:2006 wersja polska - Eurokod 3: Projektowanie konstrukcji stalowych -- Czes¢ 1-1:
Reguly ogdlne i reguly dla budynkéw

PN-EN 361:2006 wersja polska - Sprzet do spawania gazowego -- Szybkozlaczki z zaworami
odcinajacymi do spawania, cigcia i proceséw pokrewnych

B01.08 -CPV 45261100-5 — Konstrukcje drewniane

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specvfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania konstrukcji
drewnianej wiaty.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i odbiom
robot, kidre zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrkgcji stalowo — drewniane) wraz z zagospodarowaniem terenu.

1.3, Zakres robét objetych S8T

Roboty. ktérvch dotyczy specyfikacja obejmmja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celn
wykonanie konstrukcji drewnianej wiaty tj. krokwi i platwi,

1.4, Okreslenia podstawowe

Okreglenia podane w ninigjsze] specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami,

L.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosé z dokumentac)a
projektows, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzoru.

2, MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow

2.1.1.Drewno klasy D70 w stanie powietrzno — suchiym o wilgotnosci 15-19%

2.1.2. Lacznika — zlacza ciesielskie, ewentualmie gwozdzie, Iaczniki metalowe ksztaltowe, ktére powinny
odpowiada¢ wymaganiom norm.

2.1.3. Preparaty zabezpieczajace przed korozjy biologiczng i ogniem winny by¢ stosowane zgodnie z
instrukcja producenta.

3. SPRZET
3.1, Ogélne wymagania dotyczace sprzg¢tu
Roboty mozna wykonywaé recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzeti.

4. TRANSPORT
4,1, Ogélne wymagania dotyczace transportu
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
.1. Konstrukeja wi¢ezby dachowej — wymagania:
- impregnacja elementéw drewnianych
— odwiazanie elementéw skladowych konstrukcji
—  zaimpregnowanie miejsc obrabianych
— zamontowanie konstrukcji wiezby dachowej z gotowych clementéw za pomoca zlaczy
ciesielskich, lacznikdw ciesielskich, gwozdzi i $rub

th
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

—  sprawdzi¢ zgodnosc klasy drewna
sprawdzic¢ wlasciwosci stosowanego srodka do impregnacyi drewna
dokonaé ogledzin dokladnosci wykomnania polaczen ciesielskich
dokona¢ kontroli wilgotnosci drewna

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robét jest dla konstrukeji drewniangj — m®. [lo$¢ robot okresla sie na podstawie
obmiam sprawdzonego przez inspekiora nadzom.

8. ODBIOR ROBOT
Polega na doktadnym sprawdzenin wykonanej konstrukcji wigzby dachowej i slupow ze szczegdlnym
uwzglednieniem prawidlowosci polaczefi elementéw drewnianych. sprawdzeniu jakosci uzytych
materialéw oraz zasiosowanej impregnacii.
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace doknmenty

- ilogci wykonanych robot

- dokumeniacja kosztorysowa

- projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalona ilos¢ m* wykonanych robét wg ceny jednostkowej, ktora obejmuje:;
—  przvgotowanie
— wykonanie robdt
— uporzadkowanie stanowiska pracy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 14298:2018-02 - Tarcica -- Ocena jakoséci suszenia

PN-EN 16784:2016-08 wersja angielska - Konstrukcje drewniane -- Metody badan -- Okreslanie
zachowania zabezpieczonyvch 1 niezabezpieczonych lacznikdw przy dlugotrwalym obciazeniu

PN-EN 1383:2016-03 wersja angielska - Konstrukcje drewniane -- Metody badan -- Noénosé lacznikdw
do drewna na przeciaganie

PN-EN 145452011 wersja polska - Konstrukcje drewniane -- Laczniki typu wkladek i piercieni --
Wymagania

PN-EN 1995-1-1:2010 wersja polska - Eurokod 5 -- Projektowanie konstrukgji drewnianych -- Czes$é 1-
1 Postanowienia ogdlne -- Reguly ogélne 1 reguly dotyczace budynkéw

PN-EN 1995-1-2:2008 wersja polska - Eurokod 5. Projektowanie konstmkeji drewnianych -- Czeéé 1-2:
Postanowienia ogoélne -- Projektowanie konstrukcji z nwagi na warnunki pozarowe

PN-EN 1991-1-7:2008 wersja polska - Enrokod | -- Oddzialywania na konstrukcje -- Czgé¢ 1-7:
Oddziatywania og6lne -- Oddzialywamnia wyjatkowe

PN-EN 1991-1-4:2008 wersja polska - Eurokod 1: Oddzialywania na konstrukcje - Czgs¢ 1-4:
Oddziatywania ogolne -- Oddzialywania wiatru

PN-EN 383:2007 wersja polska - Konstrukcje drewniane -- Metody badan -- Okreslame wlasciwosci
podloza i miejscowe) wytrzymalosci na docisk elementéw zlaczy na laczmiki tizpieniowe

PN-EN 1991-1-5:2005 wersja polska - Eurokod 1. Oddzialywania na konstrukcje -- Czes$c 1-5:
Oddzialywania ogdlne -- Oddzialywania termiczne

PN-EN 1991-1-1:2004 wersja polska - Eurokod 1. Oddzialywania na konstrukcje -- Czes$c 1-1:
Oddzialywania ogdlne -- Cigzar objetosciowy, cigzar wlasny, obcigzenia uzytkowe w budynkach

PN-EN 13183-1:2004 - wersja polska: Wilgotnos¢ sztuki tarcicy -- Cz¢s¢ 1. Oznaczanie
wilgotnosel metoda suszarkowo-wagows

PN-EN 12512:2002 wersja polska - Konstrukcje drewniane -- Metody badan -- Cykliczne badanie
polaczeni na laczniki mechaniczne

PN-EN 3801998 wersgja polska - Konstrukcje drewniane -- Metody badan -- Ogélne zasady badan pod
obciazeniem statycznym

PN-EN 26891:1997 wersja polska - Konstrukcje drewniane -- Zlacza na laczniki mechaniczne -- Ogolne
zasady okreslania wytrzymaloséci 1 odksztalcalnosci

PN-EN 10230-1:2003 Gwozdzie z drutu stalowego -- Czgéé 1: Gwozdzie ogdlnego przeznaczenia
PN-B-02361:2010 wersja polska - Pochylema polaci dachowych

PN-B-01042:1999 wersja polska - Rysunek konstrmkcyjny budowlany -- Konstikcje drewniane
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B01.09- CPV 45261211-6 — Kladzenie plytek dachowych

1. WSTEP

1.1, Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmioterm mniniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania pokrycia dachu
gontami drewniany .

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotvczace wykonania i odbioru
robot, ktore zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrkgcji stalowo — drewniane) wraz z zagospodarowaniem terenu.

1.3, Zakres robét objetych S8T

Roboty. ktérvch dotyczy specyfikacja obejmmja wszystkie czynnosci nmozliwiajace 1 majace na celn
wykonanie pokrycia dachn gontami drewnianymi.

1.4, Okreslenia podstawowe

Okreglenia podane w ninigjsze] specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami,

1.5, Ogoélne wymagania dotyczace rohot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnoié z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzom.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw
—  gonty drewniane
— laty drewniane
—  kontraty drewniane

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Roboty mozna wykonywaé recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4, TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Materaly moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu

5. WYKONANIE ROBOT

3.1. Pokrycie gontami drewnianymi, wymagania

Pokrycie dachowe - gont drewniany (uklad podwajny) z drewna $wierkowego ¢ wymiarach 50cm x 8cm
ulozony na tatach drewnianych z drewna sosnowego ¢ wym. 6cm X 4cm w rozstawie co 36cm. Laty
mocowane do kontriat 4cm x 4em w rozstawie co 50cm. Gont drewniany zaimpregnowal przy wZycin
preparai chroniacego przed grzybami i czynnikami atmosferycznymi. Mocowanie oraz laczenia
tradycyjne ciesielskie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogolne zasady kontroli jakosci rohot
—  sprawdzi¢ ulozenia gontdéw drewmnianych
—  sprawdzi¢ ulozemnie lat i kontrlat
—  sprawdzic jakos¢ stosowanych materialéw

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot jest dla pokrycia dachu — m?, dla lat i kontrlat — m? Ilos¢ roboét okreéla si¢ na
podstawie obmiaru sprawdzonego przez inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robot winien obejmowac sprawdzenie:
— wykonanych elementéw pokrycia
—  jakosci uzvtvch materialéw
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace doknmenty
- dokumeniacja kosztorysowa
- projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Placi si¢ za ustalona ilo¢ m?® lub m* wykonanych robdt wg ceny jednostkowej, ktora obgjmuje:
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—  przygotowanie
— wykonanie robdt
— uporzadkowanie stanowiska pracy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 14298:2018-02 - Tarcica -- Ocena jakoséci suszenia

PN-EN 16784:2016-08 wersja angielska - Konstrukcje drewniane -- Metody badan -- Okreslanie
zachowania zabezpieczonyvch 1 niezabezpieczonych lycznikéw przy dlugotrwalym obeiazeniu

PN-EN 1383:2016-03 wersja angielska - Konsirukcje drewniane -- Metody badan -- Nosno$¢ tacznikéw
do drewna na przeciaganie

PN-EN 145452011 wersja polska - Konstrukcje drewniane -- Laczniki typu wkladek i pierscieni --
Wymagania

PN-EN 1991-1-7:2008 wersja polska - Enrokod | -- Oddzialywania na konstrukcje -- Czgé¢ 1-7:
Oddziatywania ogélne -- Oddzialywamnia wyjatkowe

PN-EN 1991-1-4:2008 wersja polska - Eurokod 1: Oddzialywania na konstrukcje - Czgs¢ 1-4:
Oddziatywania ogolne -- Oddzialywania wiatru

PN-EN 383:2007 wersja polska - Konstrukcje drewniane — Metody badan -- Okreélanie wlasciwosci
podioza i miejscowej wytrzymalosci na docisk elementdéw zlaczy na laczniki trzpieniowe

PN-EN 1991-1-5:2005 wersja polska - Eurokod 1: Oddzialywania na konstrukcje - Czgs¢e 1-5:
Oddzialywania 0golne -- Oddzialywania termiczne

PN-EN 1991-1-1:2004 wersja polska - Eurokod 1. Oddzialywania na konstrukcje -- Czes$c 1-1:
Oddzialywania ogdlne -- Cigzar objetosciowy, cigzar wlasny, obciazenia uzvtkowe w budynkach

PN-EN 13183-1:2004 - wersja polska: Wilgotnos¢ sztuki tarcicy -- Cz¢s¢ 1. Oznaczanie
wilgotnosel metoda suszarkowo-wagows

PN-EN 123512:2002 wersja polska - Konstrukcje drewniane -- Metody badan -- Cyvkliczne badanie
polaczen na laczniki mechaniczne

PN-EN 3801998 wersgja polska - Konstrukcje drewniane -- Metody badan -- Ogdlne zasady badan pod
obciazeniem statycznym

PN-EN 26891:1997 wersja polska - Konstrukcje drewniane -- Zlacza na laczniki mechaniczne -- Ogolne
zasady okreslania wytrzymaloséci 1 odksztalcalnosci

PN-EN 10230-1:2003 Gwozdzie z drutu stalowego -- Czgéé 1: Gwozdzie ogdlnego przeznaczenia
PN-B-02361:2010 wersja polska - Pochylema polaci dachowych

PN-B-01042:1999 wersja polska - Rysunek konstrukeyjny budowlany -- Konstrukcje drewniane

DIN17440 chzﬁjki ze stall nierdzewnej
DIN1151 Mocowanic na gwozdzie
DIN68800 Ochrona chemiczna

B01.10 - CPV 45262512-3 — Kamieniarskie roboty wykonczeniowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specvfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania okladziny
elewacyjngj na $cianach kubikéw murowanych z kamienia elewacyjnego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i odbiom
robot, kidre zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrkeji stalowo — drewniane) wraz z zagospodarowaniem terenu.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikagja obejmuja wszystkie czynnoséci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie okladziny elewacyjnej z kamienia.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélema podane w niniejszej specyfikacyi sa zgodne z odpowiednimi normama.

L.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosé z dokumentac)a
projektows, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzoru.

2, MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow

2.1.1. Kamien elewacyjny z lupka szarogtazowego gmboséci 3 - S5cm

2.1.2. Zaprawa klejowa do kamienia elewacyjnego, kidra powinna odpowiadaé wymaganiom norm,



33

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Roboty mozna wykonywaé recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4, TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Materaly moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
3.1. Okladzina z kamienia elewacyjnego — wymagania:
- pokrycie scian zaprawa klejowa przy pomocy pacy zebatgj
- przyklejenie plytek kamiennych do powierzchni Sciany
- wypelnienie szczelin migdzy plytkami fuga odporna na warunki atmosferyczne

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Ogolne zasady kontroli jakosci rohot
- sprawdzi¢, czy powierzchnia ulozenia kamienia na $cianie jest réwna
- sprawdzi¢ dokladno$¢ wykonania fug, czy ich grubosé¢ na calej powierzchni jest jednakowa
- sprawdzi¢, czy plytki kamienne sa odpowiednio przyklejone do éciany, czy nie odpadaja. czy
grubos¢ warstwy zaprawy jest odpowiednia

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows robot jest dla wykoinczenia elewacji z kamienia — m?. Ilos¢ robédt okresla sie na
podstawie obmiaru sprawdzonego przez inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
Polega na dokladnym sprawdzeniu wykonanej okladziny elewacyjnej z kamienia ze szczegdlnym
uwzglednieniem dokladnosci 1 estetyki ulozema, sprawdzeniu jakosci uzytych materiatéw 1 solidnosci
przvmocowania do éciany poszczegdlnych elementéw.
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace dokumenty:

- ilogci wykonanych robot

- dokumeniacja kosztorysowa

- projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za nstalona ilo§¢ m* wykonanych robot wg ceny jednostkowej, kidra obejmuje:
- przygotowanie
- wykonanie robot
- uporzadkowanie stanowiska pracy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 196-3:2016-12 wersja polska - Metody badania cementu -- Czeé¢ 3 Oznaczanie czasdéw wijzania
i staloéci objetosci

PN-EN 196-1:2016-07 wersja angiclska - Metody badania cementu -- Czes¢ 1 Oznaczanie
wytrzymalosci

PN-EN 12326-1:2014-10 - wersja angielska - Lupek 1 inne wyroby z kamiema naturalnego do
zakladkowych pokry¢ dachowych i okladzin éciennych -- Czgs¢ 1. Wymagania dotyczace lupkow i plytek
weglanowo-lnpkowych

PN-EN 197-2:2014-05 wersja polska - Cement -- Czgs¢ 2: Ocena zgodnosci

PN-EN 196-2:2013-11 wersja polska - Metody badania cementu -- Czeé¢ 2: Analiza chemiczna cementu
PN-EN 197-1:2012 wersja angielska - Cement -- Cze¢s¢ 1. Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci
dotyczace cementéw powszechnego nzytkn

PN-EN 196-7:2009 wersja polska - Metody badania cementu -- Czeéé 7: Metody pobierama 1
przy gotowania probek cementu

PN-EN-12058:2004 - Wyroby z kamienia naturalnego, plyty posadzkowe i schody.

B01.11 - CPV 45262220-9 — Wiercenie studni wodnych
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specvfikacji Technicznej
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Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sy wymagania dotyczace wykonania odwiertu dla studni
wierconej wyposazonej w pompe glebinowsa elektryczna

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i odbioru
robot, ktore zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrukcji stalowo — drewnianej wraz z zagospodarowaniem terenu,

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnoséci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie studni wierconej.

1.4, Okreslenia podstawowe

Okreglenia podane w ninigjsze] specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami,

1.5, Ogolne wymagania dotyczace rohot

Wykonawca 1obdt jest odpowiedzialny za jakoé¢ ich wykonania oraz za zgodnoé¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzom.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow
2.1.1 Odwiert glebinowy wg projektu studni

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Roboty mozna wykonywaé recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4, TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Materaly moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie odwiertu — wymagania:
—  wykonanie odwiertu dla celéw poboru wod
— zabezpieczemnie terenu przed erozja wodna
- montaz pompy glebinowej
- wykonanie elementdw studni zgodnie z projektem studni glebinowej

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Ogolne zasady kontroli jakosci rohot
- sprawdzi¢ czy przeplyw pobierangj wody jest prawidlowy, czy nie ma w nigj Zadnych
zanieczyszczef

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robét jest dla wiercenia studni wodnych — mb, Ilosé robdt okresla sie na podstawie
obmiam sprawdzonego przez inspekiora nadzom.

8. ODBIOR ROBOT
Polega na dokladnym sprawdzeniu wykonanej obudowy studni, szczelnosci zawordw, doprowadzenia
energini elektryczmej i przeplywu wody ze szezegdlnym uwzglednienmiem prawidlowosci polaczen
poszczegdlnych elementdw oraz sprawdzeniu jakosci uzytych materialow,
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace dokumenty:

— iloéci wykonanych robot

— dokumentacja kosztorysowa

—  projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalona ilos¢ mb wykonanych robot wg ceny jednostkowej, ktora obejmuje:
- przygotowanie
- wykonanie robot
- uporzadkowanie stanowiska pracy

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-EN 1610:2015-10 wersja polska - Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych
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PN-EN 1997-2:2009 wersja polska - Eurokod 7 -- Projektowanie geotechniczne -- Czgs¢ 2: Rozpoznanie
i badanie podloza gruntowego

PN-EN 1997-1:2008 wersja polska - Eurokod 7 -- Projektowanie geotechniczne -- Czesé 1. Zasady
ogolne

PN-G-02323:2011 wersja polska - Studnie wiercone -- Rury studzienne pelne 1 rury studzienne filtrowe z
nieplastyfikowanego poli(chlorku winylu) (PVC-U) -- Wymagania

PN-G-02318:1994 wersja polska - Studnie wiercone -- Zasady projektowania, wykonania i odbioru

B01.12 - CPV 453322005 - Roboty instalacyjne hydrauliczne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specvfikacji Technicznej

Przedmiotem ninigjszgj specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania doprowadzenia
wody ze studni glebinowej na terenie inwestycji do obiektu oraz rozprowadzenia wody w obiekcie,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspdlne dotyczace wykonania i odbiom
robot, kidre zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrkgcji stalowo — drewniane) wraz z zagospodarowaniem terenu.

1.3, Zakres robét objetych S8T

Roboty. ktérvch dotyczy specyfikacja obejmmja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celn
wykonanie doprowadzenia wody i jej rozprowadzenia w obiekcie budowlanym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélema podane w niniejszej specyfikacyi s3 zgodne z odpowiednimi normanii.

L.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosé z dokumentac)a
projektows, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow
2.1.1. Rury polipropvlenowe PP-R, zespolone, stabilizowane aluminium, polaczenia zgrzewane
2.1.2. Rura PE @332
2.1.3. Elementy polaczen hydraulicznych:
- Zawdr antyskazeniowy DN32
- Zawor kulowy | cal
— Kolano PP DN32
- Tréjnik 1 cal
- Redukcja 32/ %icala
- Kolano PP %*icala
- Trénik PP % cala
- Mufa PP %cala
- Nypel PP ¥cala
- Zawér ¥icala
- Redukcja 32/ lcal
—  Waz przylaczeniowy w oplocie stalowym 3/4cala / 500mm

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Roboty mozna wykonywaé recznie lub przy uzvciu dowolnego typu sprzetu.

4, TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Materaly moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Doprowadzenie wody do obiekiu — wymagania:
- wozenie rury PE @32 w wykopie
- przylaczenie miry od glowicy studni glebinowej przez studni¢ odwadniajaca do obicktn
- przylaczenie ry w obiekcie przez zawor
- rozprowadzenie wody w obiekcie przez mry PP-R i elementy polaczen hydraulicznych

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
—  sprawdzic¢ szczelnos¢ polaczen hydraulicznych
—  sprawdzic¢ przeplywy wody
—  dokonac ogledzin ulozenia rury w wykopie przed jego zakopaniem

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot jest dla instalacji hydraulicznych — mb. Ilos¢ robot okresla sie na podstawie
obnmaru sprawdzonego przez inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
Polega na dokladnym sprawdzeniu wykonang) instalacji hydraulicznej ze szczegdlnym nwzglednieniem
prawidlowosci polaczen poszczegdlnych elementow, sprawdzeniu przeplywn wody oraz szezelnosci calej
instalacji.
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace doknmenty

- ilogci wykonanych robot

- dokumentacja kosztorysowa

- projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalona ilo$¢ mb wykonanych robdét wg ceny jednostkowej. kidra obejmuje:
—  przvgotowanie
— wykonanie robdt
— uporzadkowanie stanowiska pracy

10, PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 13476-2:2008 - Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnego
bezci$nieniowego odwadniania 1 kanalizacji — Systemy przewoddw rurowych o sciankach strukturalnych
z nieplastyfikowanego  poli(chlotku  winylu) (PVC-U), polipropylenn  (PP) 1 polietylenu
(PE) — Czeé¢ 2. Specyfikacje mr i ksztaltek o gladkich powierzchniach wewnetrznych i zewnetrznych
oraz systemu, typ A

PN-EN 14154-3+A1:2007 Wodomierze - Czes¢ 3. Metody 1 wyposazenie do badan
Zastepuje: PN-EN 141354-3:2007

PN-EN 15092:2008 Zawory w budynkach - Zawory mieszajace na zasilanin instalacji cieplej wody —
Badania i wymagania

PKN-CEN/TR 15438:2008 wersja polska - Systemy przewoddéw mrowych z tworzyw sziucznych --
Wytyczne kodowania wyrobdw i ich zamierzonego zastosowania

PN-B-01700:1999 wersja polska - Wodociagi i kanalizacja -- Urzadzenia i sie¢ zewngtrzna -- Oznaczenia
graficzne

B01.13 - CPV 45332300-6 — Roboty instalacyjne kanalizacvjne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specvfikacji Technicznej

Przedmiotem ninigjszej specvfikacji technicznej sa wymagania dotvczace wykonania instalacji
kanalizacyjngj — toalet kompostujacych,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i odbiom
robot, ktore zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrukcji stalowo — drewnianej wraz z zagospodarowaniem terenu,

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikagja obejmuja wszystkie czynnoséci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji kanalizacji w postaci zamontowania toalet kompostujacych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélema podane w niniejszej specyfikacii sq zgodne z odpowiednimi normanii.

L.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosé z dokumentac)a
projektows, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow
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2.1.1. Toalety kompostujace firmy Biolan eco
2.1.2. Pojemmiki 1 rury cieczy odciekowej
2.1.3. Rura PVC - wentylacyjna @75 x 1,9mm, dl. 2m

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Roboty mozna wykonywaé recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. TRANSPORT
4,1, Ogélne wymagania dotyczace transportu
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
.1. Montaz toalet kompostujjcych — wymagania:
- wycigcie otwordw w stropie kubiku
- montaz w otworach toalet kompostujacych
- wyprowadzenie ponad powierzchni¢ stropodachn rur wentylacyjnych
- zamontowanie pod powierzchnia stropu pojemnikéw na ciecz odciekowa

th

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
—  sprawdzi¢ zgodnosc toalet kompostujacych z wytycznymi producenta
—  sprawdzic¢ szczelnos¢ polaczen poszezegdlnvch elementdw

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot jest dla instalacji kamalizacji w postaci toalet kompostujacych — szt. Tlosé
robot okresla si¢ ma podstawie obmiaru sprawdzonego przez inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
Polega na dokladnym sprawdzeniu poprawnosci montazu poszczegédlnych elementdw zestawu toalet
kompostujacych ze szczegolnym uwzgledniemem prawidlowoséci polaczen zgodmie z wytycznymi
producenta.
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace doknmenty

- ilogci wykonanych robot

- dokumeniacja kosztorysowa

- projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalona ilo$¢ szt. wykonanych robdt wg ceny jednostkowej, ktdra obejmuje:
- przygotowanie
- wykonanie robot
- uporzadkowanie stanowiska pracy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1610:2015-10 wersja polska - Budowa 1 badania przewoddéw kanalizacyjnych

PN-EN 12380:2005 wersja polska - Zawory napowietrzajace do systemoéw kanalizacyjonych --
Wymagania, metody badan i ocena zgodnosci

PN-EN 12056-1:2002 wersja polska - Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynkow -- Czesc 1:
Postanowienia ogdlne i wymagania

B01.14 - CPV 45332400-7 - Roboty instalacyjne w zakresie urzadzen sanitarnych

1. WSTEP

1.1, Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacyi techniczne) sy wymagama dotyczace robot instalacyjnyvch w zakresie
urzadzen sanitarnych — montaz dwoch umywalek 1 baterii nmywalkowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i odbiom
robot, kidre zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrkgcji stalowo — drewniane) wraz z zagospodarowaniem terenu.

1.3, Zakres robét objetych S8T
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Roboty, ktorych dotyczy specyfikagja obejmuja wszystkie czynnoséci umozliwiajace i majace na celu
montaz umywalek i baterii umywalkowych w pomieszczeniach toalet projektowanego obiektu,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélema podane w niniejszej specyfikacyi sa zgodne z odpowiednimi normama.

L.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja
projektows, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow
2.1.1. Umywalki pojedyncze

2.1.2. Baterie nmywalkowe

2.1.3. Syfony umywalkowe butelkowe

3. SPRZET
3.1, Ogélne wymagania dotyczace sprzg¢tu
Roboty mozna wykonywaé recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzeti

4. TRANSPORT
4,1, Ogélne wymagania dotyczace transportu
Materaly moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Montaz umywalek pojedynczych — wymagania:
—  przvmocowanie umywalek do écian obiektu budowlanego
—  montaz syfondw butelkowych
—  montaz baterii umywalkowych — ich podlaczenie do instalacji wodnej

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
—  sprawdzi¢ szczelnos¢ instalacji
- sprawdzi¢ przeplyw wody
- dokona¢ ogledzin zamocowania umywalek do Sciany

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robdt jest dla instalacji w zakresie urzadzen sanitarnych — szt., Ilos¢ robét okresla
si¢ na podstawie obmiar sprawdzonego przez inspektora nadzom.

8. ODBIOR ROBOT
Polega ma dokladnym sprawdzenin wykonania montazu umywalek i baterii nmywalkowych ze
szczegolnym nwzglednieniem prawidiowosci polaczen poszczegélnych elementdow, sprawdzeniu jakosci
uzytych materiatéw oraz rwalosci mocowan nmywalek do sciany.
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace dokumenty:

— iloéci wykonanych robot

— dokumentacja kosztorysowa

—  projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalona ilos¢ szt. wykonanych robét wg ceny jednostkowe), ktéra obejmuje;
—  przvgotowanie
— wykonanie robdt
— uporzadkowanie stanowiska pracy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 12201-2+A1:2013-12 wersgja polska - Systemy przewodow rmurowych z tworzyw sztucznych do
przesylania wody oraz do ciénieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej -- Polietylen (PE) -- Czes¢ 2:
Rury

PN-EN 12201-3+A1:2013-05 wersja polska - Systemy przewoddw rurowvch z tworzyw sztucznych do
przesylania wody oraz do cisnieniowej kanalizacji deszczowej 1 sanitarmej -- Polietylen (PE) -- Czesc 3:
Ksztaltki
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PN-EN 12201-4:2012 wersja polska - Systemy przewoddéw rurowych z tworzyw sztucznych do
przesylania wody oraz do cisnieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarmej -- Polietylen (PE) -- Czes¢ 4.
Armatura

PN-EN 12201-1:2012 wersja polska - Systemy przewoddéw rurowych z tworzyw sztucznych do
przesylania wody oraz do cisnieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej -- Polietylen (PE) -- Czes¢ 1:
Postanowienia ogdlne

PN-EN 1286:2004 wersja polska - Armatura sanitarna -- Baterie mechaniczne niskocisnieniowe --
Ogolne wymagania techniczne

PN-EN 274-1:2004 wersja polska - Zestawy odplywowe przyboréw sanitarnych -- Czg$¢ 1: Wymagania
PN-EN 1213:2002 wersja polska - Armatura w budynkach -- Zawory zaporowe ze stopdw miedzi do
instalacji wodociagowych w budynkach — Badania i wymagania

B01.15 - CPV 45421131-1 — Instalowanie drzwi

1. WSTEP

1.1, Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacyi technicznej sg wymagania dotyczace montazu drzwi zewnetrznych i
wewnetrznych w kubikach projektowanego obicktu.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i odbioru
robot, ktore zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrukcji stalowo — drewnianej wraz z zagospodarowaniem terenu,

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty. ktérvch dotyczy specyfikacja obejmmja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celn
wykonanie montazn drzwi zewnetrznych i wewnetrznych,

1.4, Okreslenia podstawowe

Okreglenia podane w ninigjsze] specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami,

1.5, Ogolne wymagania dotyczace rohot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnoié z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow

2 1.1. Drzwi zewnetrzne o odpowiednim wspdlczynniku przenikania ciepla (1,5)

2.12. Drzwi wewnetizne przesuwne do pomieszczen toalet posiadajace udogodnienia dla osob
niepelmosprawnych

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Roboty mozna wykonywaé recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4, TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Materaly moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

3.1. Montaz drzwi — wymagania:
- montaz oscieznic wewnatrz otwordw drzwiowych
- ustawienie klindw drewnianych miedzy oscieznicami
- sprawdzenie i ewentnalna korekcja poziomu przy pomocy poziomicy
- zakotwienie oécieznic do $cian
- wypelnienie szczelin migdzy oécieznicy a $ciang pianka poliuretanowa
- montaz skrzydel drzwiowych

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogolne zasady kontroli jakosci rohot
- sprawdzi¢ poziomica poprawnos¢ poziomn poszczegdlnych drzwi
—  sprawdzi¢ poprawnos¢ ruchomosci skrzydel drzwiowych

7. OBMIAR ROBOT
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Jednostka obmiarowa robét jest dla montazu dizwi — szt. Ilos¢ robét okresla si¢ na podstawie obmiaru
sprawdzonego przez inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
Polega na dokladnym sprawdzemu poprawnosci momtazu drzwi zewnegtrznych 1 wewnetrznvch ze
szczegblnym uwzglednieniem poziomu 1 latwosci otwierania poszczegdlnych skrzvdel drizwiowych.
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace dokumenty:

— iloéci wykonanych robot

- dokumeniacja kosztorysowa

- projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalona ilo$¢ szt. wykonanych robdt wg ceny jednostkowej, ktdra obejmuje:
- przygotowanie
- wykonanie robot
- uporzadkowanie stanowiska pracy

10, PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1670:2008 wergja polska - Okucia budowlane -- Odpornos$¢ na korozje -- Wymagamia i metody
badan

PN-EN 12363-1:2006 wersja polska - Okucia budowlane -- Uszezelki i tasmy uszczelniajace do drzwi,
okien, zaluzji i scian oslonowych -- Czes¢ 1: Wymagania eksploatacyine i klasyfikacja

PN-EN 12363-2:2006 wersja polska - Okucia budowlane -- Uszezelki i tasmy uszczelniajace do drzwi,
okien, zaluzji i scian oslonowych -- Czes¢ 2: Metoda badania liniowey sily sciskajacej

PN-EN 12363-3:2006 wersja polska - Okucia budowlane -- Uszezelki i tasmy uszczelniajace do drzwi,
okien, zaluzji i $cian oslonowych -- Czesé 3: Metoda badania powrotu poodksztalcemowego

PN-EN 12400:2004 Okna i drzwi. Trwalo$é mechaniczna, Wymagania 1 klasyfikacja

PN-EN 12219:2002 Drzwi. Wplyw klimatu. Wymagania 1 klasyfikacja.

PN-EN 1192:2001 wersja polska - Drzwi -- Klasyfikacja wymagan wytrzymaloéciowych

PN-EN 1529:2001 wersja polska - Skrzydla drzwiowe -- Wysokos¢, szerokose, grubosé 1 prostokatnosc --
Klasy tolerancyi

PN-EN 45014.2000 Ogolne kryteria deklaracji zgodnosci skladanej przez dostawce.

PN-EN 1154:1999 wersja polska - Okucia budowlane -- Zamykacze drzwiowe z regulacja przebiegu
zamykania -- Wymagania i metody badan

PN-B-05000;1996 wersja polska - Okna i drzwi - Pakowanie. przechowywanie i transport
PN-B-91000:1996 wersja polska - Stolarka budowlana -- Okna i drzwi -- Terminologia

B01.16 - CPV 45421132-8 — Instalowanie okien

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specvfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj sa wymagania dotyczace instalowania okien,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i odbioru
robot, ktore zostana zrealizowane w ramach zadamia: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrukcji stalowo — drewnianej wraz z zagospodarowaniem terenu,

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikagja obejmuja wszystkie czynnoséci umozliwiajace i majace na celu
montaz okien w kubikach murowanych w projektowanym obiekcie budowlanym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélema podane w niniejszej specyfikacyi sa zgodne z odpowiednimi normama.

L.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosé z dokumentacja
projektows, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow

2.1.1. Okna z PVC o wymiarach zgodnych z podanymi w projekcie budowlanym
2.1.2. Pianka poliuretanowa do montazu okien

3.SPRZET
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3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Roboty mozna wykonywaé recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4, TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Materaly moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
3.1. Instalowanie okien — wymagania:
- montaz okien w otworach okiennych
- Wypoziomowanie przy uzycie poziemicy
- przykrecenie okien do $cian obiekin budowlanego
- uszczelnienie przy pomocy pianki polivretanowej

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogolne zasady kontroli jakosci rohot
-  sprawdzi¢ poprawnos¢ poziomu przy uzyciu poziomicy
- sprawdzi¢ szczelnosé nszczelnien wokot okien
- sprawdzi¢ ruichomo$¢ skrzydel okiennych

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmmarows robdt jest dla instalowania okien — szt. Ilos¢ robét okresla si¢ ma podstawie
obnmaru sprawdzonego przez inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
Polega na dokladnym sprawdzeniu poprawnosci montazu okien ze szczegdlnym uwzglednieniem
prawidlowosci poziomu, sprawdzeniu jakosci uzytych materialéw oraz ruchomosci skrzydel okiennych.
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace dokumenty:

— iloéci wykonanych robot

— dokumentacja kosztorysowa

—  projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalona ilo$¢ szt. wykonanych robdt wg ceny jednostkowej. ktéra obgjmuje:
- przygotowanie
- wykonanie robot
- uporzadkowanie stanowiska pracy

10, PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1670:2008 wergja polska - Okucia budowlane -- Odpornos$é na korozje -- Wymagamia i metody
badan

PN-EN 12365-1:2006 wersja polska - Okucia budowlane -- Uszczelki i tasémy uszczelniajace do drzwi,
okien, zaluzji i scian ostomowych -- Czes¢ 1: Wymagania eksploatacyine i klasyfikacja

PN-EN 12363-2:2006 wersja polska - Okucia budowlane -- Uszezelki i tasmy uszczelniajace do drzwi,
okien, zaluzji i scian oslonowych -- Czes¢ 2: Metoda badania liniowey sily sciskajacej

PN-EN 12363-3:2006 wersja polska - Okucia budowlane -- Uszezelki i tasmy uszczelniajace do drzwi,
okien, zaluzji i $cian oslonowych -- Czesé 3: Metoda badania powrotu poodksztalcemowego

PN-EN 12400:2004 Okna i drzwi. Trwalo$é mechaniczna, Wymagania 1 klasyfikacja

PN-EN 12219:2002 Drzwi. Wplyw klimatu. Wymagania i klasyfikacja.

PN-EN 45014:2000 Ogélne krvteria deklaracy zgodnosci skladanej przez dostawcee.

PN-EN 1154:1999 wersja polska - Okucia budowlane -- Zamyvkacze drzwiowe z regulacja przebiegu
zamvkania -- Wymagania i metody badan

PN-B-05000:1996 wersja polska - Okna 1 drzwi -- Pakowanie, przechowywanie i transport
PN-B-91000:1996 wersja polska - Stolarka budowlana -- Okna i drzwi -- Terminologia

B01.17 - CPV 45422100-2 — Stolarka drewniana

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specvfikacji Technicznej

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji techniczngj sa wymagania dotyvczace wykonania obudowy
drewnianej shupéw stalowych.
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1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyvczace wykonania i odbioru
robot, ktore zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrukcji stalowo — drewnianej wraz z zagospodarowaniem terenu,

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie drazonvch w ksztalcie pélbali okladzin drewnianych stupdw metalowych projektowanego
obicktu budowlanego.

1.4, Okreslenia podstawowe

Okreélenia podane w ninigjsze] specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.5, Ogolne wymagania dotyczace rohot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnoié z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzom.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow

2.1.1. Drewno akagjowe klasy D70 w stanie powietrzno — suchym ¢ wilgotnosci 15-19%

2.1.2. Laczniki - zlacza ciesielskie. ewentualnie gwoZdzie, laczniki metalowe ksztaliowe. ktdre powinny
odpowiada¢ wymaganiom norm,

2.1.3. Preparaty zabezpieczajace przed korozja biologiczng 1 ogniem winny by¢ stosowane zgodnie z
instrukcja producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Roboty mozna wykonywaé recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4, TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Materaly moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
3.1. Produlcja polbali drewnianych — wymagania:
- impregnacja elementéw drewnianych
- odwiazanie elementéw skladowych konstrkeji
- zaimpregnowanie micjsc obrabianych
- zamontowanie konstrukcji wigzby dachowe] z gotowych elementéw za pomoca zlaczy
ciesielskich, tacznikéw ciesielskich, gwozdzi i $rub

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Ogolne zasady kontroli jakosci rohot
- sprawdzi¢ zgodnos¢ klasy drewna
- sprawdzi¢ wlasciwosci stosowanego érodka do impregnacji drewna
—  dokonac ogledzin dokladnosci wykonania polaczen ciesielskich
— dokona¢ kontroli wilgotnosci drewna

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows robdt jest dla pélbali drewnianyvch do okladzin shupdw stalowych — m?. Tlosé robot
okresla sie ma podstawie obmiaru sprawdzonego przez inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
Polega na dokladnym sprawdzeniu wykonanej konstrukcji poélbali drewnianvch ze szczegdlnym
uwzglednieniem prawidlowosci polaczen elementdéw drewmianych, sprawdzeniu jakosci uzytych
materialow oraz zastosowanej impregnacii.
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace dokumenty:

- ilogci wykonanych robot

- dokumeniacja kosztorysowa

- projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Placi si¢ za nstalona ilo§¢ m®* wykonanych robot wg ceny jednostkowej, kidra obejmuje:
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—  przvgotowanie
— wykonanie robdt
— uporzadkowanie stanowiska pracy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 333:2013-07 wersja polska - Trwalos¢ drewna 1 materialéw drewnopochodnych -- Klasy
uzytkowania: definicje, zastosowanie do drewna litego 1 materialéw drewnopochodnych

PN-EN 1995-1-1:2010 wersja polska - Eurokod 5 -- Projektowanie konstrukeyi drewmianych -- Czesc 1-1:
Postanowicnia ogélne -- Reguly ogdlne i reguly dotyczace budynkdéw

PN-EN 351-1:2009 wersja polska - Trwalos¢ drewna i materialdéw drewnopochodnych -- Drewno lite
zabezpieczone srodkiem ochrony — Czeéé 1: Klasyfikacja wnikania i retencji $rodka ochrony

PN-EN 942:2008 wersja polska - Drewno w stolarce bndowlanej — Wymagania ogélne

PN-EN 1001-1:2007 wersja polska - Trwalo$¢ drewna i materialéw drewnopochodnych -- Terminologia -
- Czes¢ 1. Wykaz termindéw réwnowaznych

PN-EN 13183-1:2004 wersja polska -Wilgotnos¢ sztuki tarcicy -- Czeéc 1: Oznaczanie wilgotnosci
metoda suszarkowo-wagowa

PN-EN 1438:2002 wersja polska - Symbole dla drewna i materialéw drewnopochodnych

PN-EN 460:1997 wersja polska - Trwalos¢ drewna 1 materialow drewnopochodnych -- Naturalna
trwaloéé drewna litego -- Wytyvezne dotyczace wymagan w zakresie trwalosci drewna stosowanego w
klasach zagrozenia

B01.18 - CPV 45431100-8 — Kladzenie terakoty

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specvfikacji Technicznej

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace kladzenia terakoty w
pomieszczeniach toalet projektowanego obiekiu budowlanego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i odbiom
robot, ktore zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrukcji stalowo — drewnianej wraz z zagospodarowaniem terenu,

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikagja obejmuja wszystkie czynnoséci umozliwiajace i majace na celu
wylozZenie terakoty w toaletach projektowanego obiektu budowlanego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélema podane w niniejszej specyfikacyi sa zgodne z odpowiednimi normama.

L.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosé z dokumentacja
projektows, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzoru.

2, MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow

2.1.1. Terakoty o kolorze i fakinrze dobranej przez Inwestora (np. Plytki ceramiczne np. TUBADZIN
kolekcja PASTELE  PASTEL JASNY SZARY™ wym. 20x20cm)

2.1.2. Zaprawa klejowa do montazu terakoty

2.1.3. Fugi o kolorze wybranym przez Inwestora

3. SPRZET
3.1, Ogélne wymagania dotyczace sprzg¢tu
Roboty mozna wykonywaé recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzeti

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Materaly moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Kladzenie terakoty — wymagania:
— pokrycie scian zaprawa klejowa przy pomocy pacy z¢batej
—  przyklejenie plytek do powierzchm sciany
—  wypelienie szczelin migdzy plytkami fuga odporng na warunki wilgotnosciowe wystgpujace w
toaletach



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
—  sprawdzic, czy powierzchnia ulozenia plytek na sciame jest réwna
—  sprawdzi¢ dokladno$¢ wykonania fug, czy ich grubos¢ na calej powierzchmi jest jednakowa
—  sprawdzi¢, czy plytki sj odpowiednio przyklejone do Sciany, czy nie odpadaja, czv grubosc
warstwy zaprawy jest odpowiednia

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robdt jest dla konstmkeji drewnianej — m?, Tlos¢ robdt okresla sie na podstawie
obmiam sprawdzonego przez inspekiora nadzom.

8. ODBIOR ROBOT
Polega na dokladnym sprawdzeniu wykonania ulozenia terakoty ze szczegblnym uwzglednieniem
rownosci powierzchni, sprawdzenin jakodci uzytvch materialdw oraz poprawnego poziomu
poszczegblnych rzedow plytek i fug.
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace doknmenty

- ilogci wykonanych robot

- dokumeniacja kosztorysowa

- projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalona ilos¢ m? wykonanych robét wg ceny jednostkowej, ktora obeymuje:;
—  przvgotowanie
— wykonanie robdt
— uporzadkowanie stanowiska pracy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN ISO 10343-2:2018-12 wersja angielska - Plvtki 1 plyty ceramiczne -- Czesé 2: Oznaczanie
wymiardw 1 sprawdzanie jakoséci powierzchni

PN-EN 12004-2:2017-03 - Kleje do plyvtek ceramiczinych -- Czesé 2: Metody badan

PN-EN 14411:2016-09 wersja polska - Plytki ceramiczne -- Definicja, klasvfikacja. wiasciwosci. ocena i
weryfikacja statosci wlasciwosci uzytkowych i znakowanie

PN-EN 12808-1:2010 wersja polska - Zaprawy do spoinowania plytek -- Czes¢ 1: Oznaczanie odpornosci
chemicznej zapraw na bazie zywic reaktywnych

PN-EN 12808-2:2010 wersja polska - Zaprawy do spoinowania plytek -- Czes¢ 2: Oznaczanie odpornosci
na cieranie

PN-EN 12808-3:2010 wergja polska - Zaprawy do spoinowania plytek -- Czeé¢ 3. Oznaczanie
wylrzymaloéci na zginanie i §ciskanie

PN-EN 12808-4:2010 wersja polska - Zaprawy do spoinowania plyiek -- Czg$¢ 4: Oznaczanie skurczu
PN-EN 12808-5:2010 wersja polska - Zaprawy do spoinowania plytek -- Czes¢ 5: Oznaczanie absorpcji
wody

PN-EN 13888:2010 wersja polska - Zaprawy do spoinowania plytek -- Wymagania, ocena zgodnosci,
klasvfikacja 1 oznaczenie

PN-EN ISO 10545-7:2000 wersja polska - Plytki 1 plyty ceramiczne -- Oznaczanie odpomosci na
$cierame powierzchni plytek szkliwionych

PN-EN IS0 103545-12: 1999 wersja polska - Plvtki 1 plyty ceramiczne -- Oznaczanie mrozoodpormosci
PN-EN ISO 10545-5:1999 wersja polska - Plytki 1 plyty ceramiczne -- Oznaczanie odpomosci na
uderzenie metodsy pomiaru wspdlczynnika odbicia

B01.19 - CPV 45431200-9 — Kladzenie glazury

1. WSTEP

1.1, Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacyi technicznej s3 wymagania dotyczace kladzenia glazury.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotvczace wykonania i odbiom
robot, kidre zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrkgcji stalowo — drewniane) wraz z zagospodarowaniem terenu.

1.3, Zakres robét objetych S8T
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Roboty, ktorych dotyczy specyfikagja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na celu
polozenie glazury w ponmeszezeniach toalet projektowanego obiektu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélema podane w niniejszej specyfikacyi sa zgodne z odpowiednimi normama.

L.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosé z dokumentac)a
projektows, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow

2.1.1. Glazura wybrana przez Inwestora (np. Plytki gresowe np. NOWA GALA MONOTEC
MT10”(jasnoszary) o wym, 59,7x59.7cm)

2.1.2. Zaprawa klejowa do montazu terakoty

2.1.3. Fugi o kolorze wybranym przez Inwestora

3. SPRZET
3.1, Ogélne wymagania dotyczace sprzg¢tu
Roboty mozna wykonywac recznie lub przy uzycin dowolnego typn sprzetu,

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Materaly moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Kladzenie glazury — wymagania:
—  pokrycie podlug zaprawa klejowa przy pomocy pacy zebate)
—  przyklejenie plytek do powierzchm podlug
—  wypelienie szczelin migdzy plytkami fuga odporng na warunki wilgotnosciowe wystgpujace w
toaletach

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Ogolne zasady kontroli jakosci rohot
- sprawdzi¢, czy powierzchnia ulozenia plytek na podlodze jest rowna
- sprawdzi¢ dokladno$¢ wykonania fug, czy ich grubosé¢ na calej powierzchni jest jednakowa
- sprawdzié, czy phyiki sa odpowiednio przyklejone do odlogi, czy nie odpadaja, czy grubosé
warstwy zaprawy jest odpowiednia

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robét jest dla konstrukcji drewnianej — m?. [lo$¢ robodt okresla sie na podstawie
obmiam sprawdzonego przez inspekiora nadzom.

8. ODBIOR ROBOT
Polega na dokladnvm sprawdzeniu wykonania glazury ze szczegdlnym uwzglednieniem rdwnosci
powierzchni, sprawdzeniu jakosci uzvtych materialdow oraz poprawnego poziomm poszczegdlnych rzeddw
plytek i fug.
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace dokumenty:

— iloéci wykonanych robot

— dokumentacja kosztorysowa

—  projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalona ilos¢ m? wykonanych robét wg ceny jednostkowej, ktora obeymuje:;
—  przvgotowanie
— wykonanie robdt
- uporzadkowanie stanowiska pracy

10, PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN ISO 10545-2:2018-12 wersja angielska - Plytki i plyty ceramiczne -- Czeé¢ 2. Oznaczanie
wymiardw i sprawdzanie jakosci powierzchni

PN-EN 12004-2:2017-03 - Kleje do plytek ceramicznych — Czgs¢ 2: Metody badan
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PN-EN 14411:2016-09 wersja polska - Plytki ceramiczne -- Definicja, klasyfikacja, wlasciwosci, ocena i
weryfikacja stalosci wlasciwosci uzytkowych i znakowanie

PN-EN 12808-1:2010 wersja polska - Zaprawy do spoinowania plytek -- Czes¢ 1: Oznaczanie odpormosci
chemicznej zapraw na bazie zyvwic reaktywnych

PN-EN 12808-2:2010 wersja polska - Zaprawy do spoinowania plytek -- Czes¢ 2: Oznaczanie odpormosci
na scieranie

PN-EN 12808-3:2010 wersja polska - Zaprawy do spoinowama plytek -- Czeéé 3: Oznaczamie
wytrzymalosci na zginamie i $ciskanie

PN-EN 12808-4:2010 wersja polska - Zaprawy do spoinowania plytek -- Czg$¢ 4: Oznaczanie skurczu
PN-EN 12808-5:2010 wersja polska - Zaprawy do spoinowania plytek -- Cze$¢ 5: Oznaczanie absorpcji
wody

PN-EN 138882010 wersja polska - Zaprawy do spoinowania ptytek -- Wymagania. ocena zgodnosci.
klasyfikacja i oznaczenie

PN-EN ISO 10545-7:2000 wersja polska - Plytki i plyty ceramiczne -- Oznaczanie odpomosci na
écieranie powierzchni plytek szkliwionych

PN-EN ISO 10545-12:1999 wersja polska - Plytki i plyty ceramiczne -- Oznaczanie mrozoodpornosci
PN-EN ISO 10545-5:1999 wersja polska - Plytki i plyty ceramiczne -- Oznaczanie odpomosci na
uderzenie metoda pomiam wspdlczynnika odbicia

B01.20 - CPV 45442121-1 — Malowanie budowli

1. WSTEP

1.1, Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacyi technicznej s3 wymagania dotyczace malowania pomieszczei.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyvczace wykonania i odbioru
robot, ktore zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrukcji stalowo — drewnianej wraz z zagospodarowaniem terenu,

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnoscl umozliwiajace i majace na celu
malowanie $cian pomieszczen toalet 1 Sali edukacyjnej w projektowany obiekcie budowlanym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreglenia podane w ninigjszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami,

1.5, Ogolne wymagania dotyczace rohot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnoié z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzom.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow

2 1.1. Farba wybrana przez Inwestora (np. Farba lateksowa - RAL 9010 - BIALY)
2.1.2. Podklad gruntujacy

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Roboty mozna wykonywaé recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4, TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Materaly moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Malowanie $cian — wymagania:
— zagruntowanie powierzchm $cian
—  malowanie powierzchni $cian — 2 warstwy farby

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot
- sprawdzi¢ dokladnos¢ pokrycia farba scian

7. OBMIAR ROBOT
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Jednostka obmiarowa robot jest dla konstrukepi drewnianej — n®. Ilo$¢ robdt okredla sie na podstawie
obnmaru sprawdzonego przez inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
Polega ma dokladnym sprawdzemiu pokrycia scian farby ze szczegélmym uwwzglednieniem braku
wystepowania przeéwitdw.
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace dokumenty:
— iloéci wykonanych robot
- dokumeniacja kosztorysowa
- projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za nstalona ilo§¢ m* wykonanych robot wg ceny jednostkowej, kidra obejmuje:
- przygotowanie
- wykonanie robot
- uporzadkowanie stanowiska pracy

10, PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 13300:2002 Farby i lakiery. Wodne wyroby lakierowe i systemy powlokowe na wewngtrzne
éciany 1 sufity. Klasyfikacja.

PN-C-81607:1998 Emalie olejno-zywiczne, ftalowe, ftalowe modyfikowane 1 ftalowe kopolimeryzowane
styrenowe

B01.21 - CPV 45510000-5 - Wynajem dzwigéw wraz z obsluga operatorska

1. WSTEP

1.1, Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania uslug dzwigowych
dla montazu elementéw konstrukeji dachu.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i odbioru
robot, ktore zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrkgcji stalowo — drewniane) wraz z zagospodarowaniem terenu.

1.3, Zakres robét objetych S8T

Roboty. ktérvch dotyczy specyfikacja obejmmja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celn
wykonanie montazn konstrukeji dachu przy uzycie dzwigu.

1.4, Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w ninigjsze] specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami,

1.5, Ogolne wymagania dotyczace rohot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnoié z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow
2.1.1. Dzwig z mozliwoscia udzwigu do 3 ton.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Roboty mozna wykonywac przy uzyciu dzwigu z mozliwoscia udzwigu do 5 ton.

4, TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Materaly moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
3.1. Montaz konstrukeji wiezby dachowej przy uzyciu dzwigu — wymagania:
- stabilne ustawienie dZzwigu na podiozu
- uniesienie poszczegdlnych elementdéw wiazardw stalowych
- umigjscowienie wiazardw na odpowiedniej wysokosci i ich przymocowanie do konstrukcji
shipoéw stalowych
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
—  sprawdzic stabilnosé dzwigu

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows robét jest dla konstrukeji drewnianej — roboczogodzina. Ilos¢ robot okresla si¢ na
podstawie obmiaru sprawdzonego przez inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
Polega na dokladnym sprawdzenin stabilnosci dzwign i poprawnosci umiejscowienia poszczegdlnych
wiazaréw w konstrukcji dachn.
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace doknmenty
- ilogci wykonanych robot
- dokumeniacja kosztorysowa
- projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalona ilo$¢ roboczogodzin wykonanych robot wg ceny jednostkowej, ktdra obejmuje:
- przygotowanie
- wykonanie robot
— uporzadkowanie stanowiska pracy

10, PRZEPISY ZWIAZANE
PN-77/B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Wymagania i1 badania

B01.22 - CPV 45520000-8 - Wynajem koparek wraz z ohsluga operatorska

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specvfikacji Technicznej

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania wykopu pod mre
doprowadzajaca wode do obicktn,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i odbiom
robot, kidre zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o
konstrkgcji stalowo — drewniane) wraz z zagospodarowaniem terenu.

1.3, Zakres robét objetych S8T

Roboty. ktérvch dotyczy specyfikacja obejmmja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celn
wykonanie wykopn pod mire doprowadzajaca wodg do obickiu budowlanego ze studni glebinowej na
terenie imwestycji.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélema podane w niniejszej specyfikacyi sa zgodne z odpowiednimi normama.

L.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosé z dokumentacja
projektows, specyfikacjami i poleceniami inspektora nadzoru.

2, MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow
2.1.1. Koparko — ladowarka lub minikoparka

3.SPRZET
3.1, Ogélne wymagania dotyczace sprzg¢tu
Roboty mozna wykonywa¢ koparko — ladowarka lub minikoparka.

4. TRANSPORT
4,1, Ogélne wymagania dotyczace transportu
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
3.1. Wykop pod rur¢ doprowadzajiyca wode do obiektu — wymagania:
- wykopanie wykopu o przebiegu zgodnym z dokumentacja zawarta w projekcie bundowlanym o
glebokosci Im
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—  po umigjscowieniu w nim rury — zakopamnie wykopu i wyréwnanie powierzchni terenu

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
—  sprawdzi¢ zgodnosc przebiegu wykopu
—  sprawdzi¢ glebokosc wykopu

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot jest dla wykonania wykopu — roboczogodzina. Tloé¢ robot okresla sie na
podstawie obmianu sprawdzonego przez inspektora nadzomn.

8. ODBIOR ROBOT
Polega na dokladnym sprawdzeniu przebiegu wykopu i jego glebokosci.
Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace doknmenty

- ilogci wykonanych robot

- dokumeniacja kosztorysowa

- projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalona ilo$¢ roboczogodzin wykonanych robot wg ceny jednostkowej, ktdra obejmuje:
—  przvgotowanie
— wykonanie robdt
— uporzadkowanie stanowiska pracy

10, PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 16907-1: 2019-01- wersja angielska - Roboty ziemne - Czgs¢ 1: Zasady i reguly ogélne
PN-EN 16907-2:2019-01 - wersja angielska - Roboty ziemne - Czgsc 2: Klasyfikacja matenalow
PN-EN 16907-3:2019-01 - wersja angielska - Roboty ziemne - Czg$é 3; Procedury budowlane
PN-EN 16907-5:2019-01 - wersja angielska - Roboty ziemne - Czgs¢ 5: Kontrola jakosci

B01.22 - CPV 45421160-3 - Instalowanie wyrohéw metalowych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specvfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specvfikacji technicznej sa wymagama dotyczace wykonania i

odbiom robdt zwigzanych z wykonaniem barierek stalowych przy schodach zewnetrznych, pochylni i

przy krawedzi poziomu parteru wiaty.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotvczace wykonania i odbiom

robot, kidre zostana zrealizowane w ramach zadania: Pogotowie pachnicowe — budowa wiaty o

konstrkgcji stalowo — drewniane) wraz z zagospodarowaniem terenu.

1.3 Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:

- wykonanie barierek stalowych przy schodach zewnetrznych betonowych

- wykonanie barierek stalowych przy pochylni

— wykonanie barierek stalowych przy krawedzi poziomu parteru wiaty (wejscia z pochylni i schodéw na
poziom posadowienia parteru)

2, MATERIALY

Gléwne wymagania dotyczace Materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w Specyfikagji
Ogolnel]. Wszystkie materialy beda zgodne z wymaganiami i standardami producentdw.

2.1 Elementy konstrukcji barierki stalowej

—elementy podporowe i dystansowe,

— laczniki, $ruby kotwigce

— farby do zabezpieczen antvkorozyjnych podkladowe 1 nawierzchniowe chilorokanczukowe

3. SPRZET

QOgolne wymagania dotyczace Sprzetn podano w  Specyfikacji Ogdlngj. Wykonawca powinien
dysponowac nastepujacym sprzetem

- Spawarka elektryczna 300 A,
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— Elektronarzedzia reczne
— Samochody cigzarowe 10 - 20 t

4, TRANSPORT

Elementy powinny by¢ wysvlane w kolejnosci uzgodnionej z wykonawca montazu i zabezpieczone na
czas transportu i skladowania. Przeciaganie niezabezpieczonych elementéw bezposredmo po podlozu jest
niedopuszczalne. Elementy ciezkie, dlugie 1 wiotkie, nalezy przy podnoszeniu i przemieszezaniu chwytad
w punktach montazowyvch przewidzianych w konstrukcji elementu 1 usztywni¢ w celu ochrony przed
odksztalceniem. Elementy nalezy uklada¢ na skladowiskn w kolejnosci odwrotnej w stosunku do
kolejnosci montazy. Elementy nalezy ukiada¢ w sposob umozliwiajacy odczytanie znakowania. Elementy
przewidziane do scalania powinny byé w miare moznoéci skladane w sasiedztwie miejsca
przeznaczonego na scalanie

5. WYKONANIE ROBOT

3.1. Wymagania ogdlne

Wymagania ogélne dotyczace wykonania Robdt podano w Specyfikacji Ogdlnej. Wykonawca jest
odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz prowadzenie robdt 1 Doknmentacji Budowy
zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego. Norm Technicznych. Decyzji ndzielajacej pozwolenia na
budowa. przepisow bezpieczenstwa oraz postanowien Kontraktu,

3.2. Wytwarzanie konstrukeji

Wymagania ogdlne dotyczace wytwarzamia oraz wymagania w zakresie ciecia 1 gigcia, wykonywamnia
otwordw, scalania i montazu prébnego oraz dopuszczalnych odchylek wytwarzania zgodne z rozdzialem
4 normy PN-B-6200 2002,

5.3, Spawanie

Wymagania ogdlne w zakresie spawania oraz wymaganmia szczegédlne dotyczace plamu spawania,
przyvgotowania do spawania, wykonywania spawamnia zgodne zapisami odpowiednich norm. Spawacze
powinmni mie¢ odpowiednie uprawnienia

5.4, Polaczenia na laczniki mechaniczne

Wymagania ogdélne oraz wymagania szczegolowe dotyczace polaczen na $ruby, dokrecama Srub,
polaczen na sruby pasowane 1 sworznie, polaczen na nity zgodne z zapisami odpowiednich norm.

5.5. Montaz konstrukeji

Montaz konstrukcji powinien si¢ odbywaé zgodnie zatwierdzonym przez Inspektora Nadzom projektami
konstrukcji i montazu.

3.6. Ochrona przed korozja

Szczegdlowe wymagania dotyczace sposobu zabezpieczenia przed korozja powinny zostaé podane w
Projekcie wykonawczym zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm. Projekt powinien uwzgledniaé
zasady ochrony przed korozja wg norm. Jako wymaganie minimalny w zakresie ochrony przed korozja
nalezy przyjac, zastosowanie powloki cynkowej i ochronnego systemn powlokowego. Oczekiwany okres
trwalosci do pierwszej wigkszej renowagcji - ponad 15 lat.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Wymagania ogolne
Wymagania ogélne dotyczace Kontroli jakosci Robét podano w Specyfikacji Ogolnej.
6.2, Badania jakosci robot w czasie budowy
Badania jakosci robdt w czasie ich realizacji nalezy wykonywadé zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Nommach i Aprobatach Techmicznych dla materialow 1 systemdw technologicznych. W szczegblnosci
kontrole jakoséci robot nalezy prowadzi¢ z uwzglednieniem nastepujacego zakresu kontroli:
a) komtrola materiatéw i wyrobdw, w tym
— wyrobdw hutniczych 1 materialéw dodatkowych,
— lacznikow mechanicznych
b) kontrola wykonania obrébki czesel, w tym
— kontrola jakosci cigcia,
— kontrola ksztaltu otworow,
¢} kontrola zlaczy spawanych, obejmujaca
—oceme przed spawaniem 1 podczas spawania,
- oceng po wykonanin spawania.
Kazde polaczenie spawane powinno podlegaé kontroli - co najmniej badaniom wiznalnym. W toku
wykonywania prac Inzynier moze poleci¢ wykonanie dodatkowych badan polaczen spawanych.
¢} kontrola wykonania polaczen na faczniki mechaniczne;
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— ocena polaczen srubowych niesprezanych,

— ocena polaczen na sruby pasowane i sworznie,

— ocena polaczen na nity.

) ocena wykomnania zabezpieczenia powierzchnoi, w tym:

— ocena przygotowania powierzchni,

— ocena jakosci pokrveia metalowego:

— ocena wygladn,

— ocena grubosci,

— ocena przyczepnosci (w nzasadnionych przypadkach. gdy poleci tak Inzynier)

£) ocena montazu konstrukcji obejmnjaca;

— kontrolne pomiary geodezyjne przed rozpoczeciem montazu, podczas montazu i po jego
nkoficzeniu.,

— stan podpor oraz srub fundamentowych i ich usytuowanie,

— zgodno$¢ metody montazn z projektem montazn i spetnienie wymagan bezpieczenistwa pracy.
— stan elementéw konstrukeyi przed montazem i po zmontowaniu,

— wykonanie i kompletnoé¢ polaczen.

— wykonanie powlok ochronnych,

— naprawy eclementéw konstrukcji. polaczen i powlok ochronnych oraz usnwanie innych
niezgodnosci.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows robdt jest dla wykonania montazu barierek — mb. Ilo$é robot okresla si¢ na
podstawie obmiaru sprawdzonego przez inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

Polega na dokladnym sprawdzeniu solidnosci montazu.

Podstawe do dokonania odbioréw stanowia nastepujace dokumenty:
— iloéci wykonanych robot
- dokumeniacja kosztorysowa
- projekt budowlany

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalona ilo$¢ mb wykonanych robdét wg ceny jednostkowej, ktéra obgjmuje;
- przygotowanie
- wykonanie robot
- uporzadkowanie stanowiska pracy

10, PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1993-4-2:2009 - Eurokod 3 -- Projektowanie konstrukeji stalowych -- Czeé¢ 4-2; Zbiorniki
PN-EN ISO 2063:2005 - Natryskiwanie cieplne -- Powloki metalowe 1 inne nicorganiczne -- Cynk,
aluminium i ich stopy



